SIMOREG DC SURUCU ( 6 RA 70 ..) DEVREYE ALMA

Arrangement of reactors and Rl suppression filter

230v 400V Line voltage

—
T
—
)

A N

- (Il
e (e -:L--x |--J:----0---o------ f--0------ ---!---- -

- - -
i BN1 BUT =w1 | ] BN1 BU1 5W1 Ut 3w wrovt oawt |
i Power sﬁpfoly input Field Armature i
1 either 230\1’_0r 400V i
i [ ;
A Lo e st e s e Oy emOommrm s Qe
PARAMETRE INDEX DEGER ACIKLAMA
P051 40 PARAMAETRE DEGISIKLIGI ICIN IZIN
P053 3 TUM PARAMETRELERI GORE BILME IZNI
PO78 .001 400V |ARMATURE BESLEME VOLTAJI (1U1-1V1-1W1) 3 X P-AC
.002 400V |ALAN BESLEME VOLTAJI (3 U1-3W1) 2 X P-AC
0 CIHAZA MOTOR ALAN KABLOSU BAGLI DEGIL SECIMI
P082 1 ALAN CIKISINI GIRIS KONTAKTORU ILE KULLAN SECIMI
2 OTOMATIK OLARAK P257 VE P258 GORE KULLAN SECIMI
P100 .001 8,6 A MOTOR ARMATURE AKIMI (ETIKETE GORE )
P101 .001 440V |[MOTOR ARMATURE VOLTAJI (ETIKETE GORE )
P102 .001 0,96A MOTOR ALAN AKIMI ( ETIKETE GORE )
.001 1 HI1Z GERI BESLEMESI TACHO METRE ILE
P083 .001 2 HI1Z GERI BESLEMESI ENCODER ILE
.001 3 HIZ GERI BESLEME E.M.F KONTROL ILE
P083=1 SECILIRSE
Secilirse TERMINAL XT:103 ve XT:104 'e TACHO
Uglari baglanir. P741 "' e TACHO Voltaji girilir. Bu Voltaj bizim Maximum
P083 .001 1 Devrimizi Belirler. Ornek = Tacho 1000 d/dk 60 V veriyorsa ,Motoru 1500 Devirde
dondire bilmek igin P741 "' e 90 Girmemiz gerekiyor.

Analog inputs - actual speed inputs, tacho inputs (see also Section 8, sheet G113)

Module C98043-A7002 or A7003 power interface

Function Terminal | Connection values/Remarks
XT

Tacho connection 8V to 270V 103 +270V; =143kQ2

Ground analog M 104




P083 = 2 SEGILIRSE

P083 .001 2
P140 0....... 4
P141 1024
P142 0-1

P143 1500 RPM

Secilirse X 173 'de 26 .... 33 aras! baglantilar yapilir.

ENCODER PULSE TiPi SECIMi

1 TURDAKI ENCODER PULSE SAYISI GIRILIR

ENCODER BESLEME VOLTAJI( 5V DC VEYA 15V DC) SECIMi
MAXIMUM MOTOR DEVRI GIRILIR

Pulse encoder input (see also Section 8, sheet G145)

Module CO8043-A7001 (CUD1)

Function

Terminal | Connection values/Remarks

X173
Supply (+13,7V to+15,2V) 26 200mA; short-circuit-proof (electronic protection)
Overload response:  Fault message FO18
Warning signal AD18
Ground pulse encoder M 27
Track 1 Positive terminal 28 Load: <525mA at 15V
Negative terminal 29 (wfo switching losses, see below for cable, cable length,
shield connection)
Track 2 Positive terminal 30 Switching hysteresis: See below
Negative terminal 31 Pulse/pause ratio: 11
Zero marker  Positive terminal 32 Level of input pulses: See below
Negative terminal 33 Track offset: Table 1 see below
Pulse frequency: Table 2 see below
Cable length: See below

P083=3 SEGILIRSE

GERCEK HIZ BILGISINI K0287 DEN ALIR.
P083 .001 3 MAXIMUM HIZ P115 DEN % OLARAK AYARLANIR.
P171 .001 0.0...300 MAXIMUM ARTI YONDE AKIM LIMITI
P172 .001 0.0...300 MAXIMUM EKSI YONDE AKIM LIMITI
P180 .001 .-300.+300 |[MAXIMUM ARTITORK LIMITI
P181 .001 .-300.+300 |MAXIMUM EKSI TORK LIMITI
P303 .001 .0.0..650sn JKALKIS RAMPASI
P304 .001 .0.0..650sn |[DURUS RAMPASI
P644 .001 206|HIZ REFERANSININ KAYNAGININ SECIMI ( TERMINAL 4 ve 5 'den)




ANALOG VE DIJITAL GIRISLER

Analog inputs - setpoint inputs, reference voltage (see also Section 8, sheet G113)
Module C98043-A7001 (CUD1)

Function Terminal | Connection values/Remarks
X174
Reference M 1
P10 2 +1% at 25°C (stability 0.1% per 10°K); 10mA short-
N10 3 circuit-proof
Select input main setpoint + 4 Input type (signal type) parameterizable:
main setpoint — 3] - Differential input  £10V; 150k
Select input analog 1 + 6 - Current input 0 -20mA; 30002 or
analog 1 — 7 4 - 20mA; 3000
Resolution can be parameterized up to approx. 555uV
(x14bit)
Commaon mode suppression: 15V
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shutdown
Enable signal |- 38 @

Switch-on/

setpoint
KTY84 /PTC

POTONSIYO METRE UCLARINI BAGLARKEN 3 NUMARAYA GIREN UCU 5 ' E BAGLANIRSA CIHAZ + 0.....10 V ARASI CALISIR
DORT BOLGELI CIHAZDA YUKARDAKI POTANSIYOMETRE BAGLANTISI YAPILIRSA ( 1.2.3.4.5 NUMARALI UCLAR) CIHAZ
ANOLOG ARTI REFERANSTA ARTI YONDE DONER - EKSI REFERANSTA EKSI YONDE DONER.

X 171 :34 NUMARADA 24 V DC VARDIR.
X171 :37 START UCU.
X171 :38 HAZIR UCU
X 171:36 DIJITAL INPUT PROGRAM ATANMAMIS ( AYARLANA BILIR )
X 171:39 DIJITAL INPUT PROGRAM ATANMAMIS ( AYARLANA BILIR )
[NOT - CIHAZ CALISA BILMESIICIN X 174" DE 37 ILE 38 IN KISA DEVRE OLMASI GEREKLIDIR ]




ANALOG VE DIJITAL CIKISLAR

] | N
© 0
< <
Q Q

A Y B

X175:
X175:

X175:

X171:

X171:

M —-@H4L
M —Ha24

X171

12 VE 13 TERMINALLERDEN AKIM BILGISi ALINIR

14 VE 15 NUMARALI UCLARI P750 PARAMETRESINDEN FONKSIYON ATANARAK YAPILIR.
ORNEGIN: HIZ BILGISI ALMAK ICIN P750 : 167 YAPARSAK 0...10 V D C REFERANS URETIR.
16 VE 17 NUMARALI UCLARI P755 DEN AYARLANA BILIR .

46 VE 47 DIJITAL CIKIS AYARI P 771 DEN AYARLANIR.
ORNEGIN : P 771§ 104 YAPARSANIZ CIHAZ STAR ALINCA CIKIS VERIR

48 VE 54 NUMARALI DIJITAL CIKIS AYARI P772 DEN YAPILIR.
ORNEGIN P 772 :106 VEYA 107 YAPILIRSA CIHAZ ARIZAYA GECTIGINDE CIKIS VERIR.

YUKARDAKI PARAMETRELERI GIRDIKTEN SONRA CIHAZDA OPTIMIZASYON YAPMAK

NOT:

OPTIMIZASYON YAPILIRKEN MOTOR BOSTA OLMASI GEREKIYOR.

PO51

25

AKIM OPTIMIZASYONU

YAPILIR P YE BASILIR .X171: 34 DEN 37 VE 38 NUMARAYA ANAHTAR BAGLAYARAK

START YAPILIR OPTIMIZASYON BASLAMIS OLUR. EKRANDA DEGISEN RAKAMLAR GORULUR
EKRAN P051 E DONUNCEYE KADAR STAR™ SONRA STOP YAPILIR.

EGER HATA VERIRSE HATA KODUNA GORE [ISLEM YAPILIR. (FOL......... VB KODLARDA)

PO51

26

HIZ OPTIMiZASYONU

YAPILIR P YE BASILIR .X171: 34 DEN 37 VE 38 NUMARAYA ANAHTAR BAGLAYARAK

START YAPILIR OPTIMIZASYON BASLAMIS OLUR. EKRANDA DEGISEN RAKAMLAR GORULUR
MOTOOR ILERI GERi DONME YAPAR .

EKRAN P051 E DONUNCEYE KADAR STAR™ SONRA STOP YAPILIR.

EGER HATA VERIRSE HATA KODUNA GORE ISLEM YAPILIR. ( FO1......... VB KODLARDA)
NOT =P083 : 3 E AYARLANMISSA 26 OPTIMIZASYONU YAPILMAZ.

CIHAZA PARAMETRE AYARI YAPMA YONTEMI ( ORNEK )

CIHAZA ENERJI VERINCE 7.0 EKRAN GORULUR P TUSUNA BASILIR. RO01 GORUNUR YUKARIVE ASAGI OK TUSLARI
ILE ISTENILEN PARAMETREYE GIDILIR . P TUSUNA BASILIR EKRANA .0001 DEGERI GELIR TEKRAR P TUSUNA BASARAK
PARAMETRENIN ICINE GIRILMIS OLUR . ASAGI VE YUKARI TUSLARLA DEGER DEGISTIRILEREK P TUSUNA TEKRAR BASILIR
EKRANA DEGISTIRMEK ISTETIGIMIZ PARAMETRE GELIR. PARAMETRE DEGISTIRILMIS OLUR . BASKA PARAMETRE DEGIS-
MEYECEKSE ASAGI OKTUSU ILE r001 E KADAR DUSURULUR P TUSUNA BASARAK PROGRAMDAN CIKILIR.




