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TECO S310 S_ERiSi HIZ DOKUMANNO :  412-001
TECO KONTROL CIHAZLARI TARH 15052010
KULLANIM KILAVUZU SAYFA D227
PARCA NUMARASI TANIMLAMALARI
831 0 - 2 01 - H 1 B ¢ D
Supply voltage Specification Blank: None
2: 220V H: Standard Type D: Built-in
Keypad Panel
Horsepower
Power supply -
: Blank: None
0:Standard Eoullatlt 1: single phase C: Built-in RS485
01: 1.0HP DRI
02: 2.0HP

Blank: None

B:Built-in braking unit



TECO S310 SERISI HIZ

) DOKUMANNO  : 412-001
TECO KONTROL CIHAZLARI TARH 15052010
KULLANIM KILAVUZU SAYFA L3327

TEMEL OZELLIKLER
1 FAZ 200-240V MODEL

S$310-AAAA-H1XXX 2P5 201 202
Gug (HP) 0.5 1 2
Max. Motor Glcl (kW) 0.4 0.75 1.5
Anma Cikis Akimi (A) 3.1 4.2 7.5
Anma Kapasite (kVA) 0.88 1.6 29

Max. Girig Voltaji (V)

1 Faz 200~240V (+10% / -15%), 50/60Hz +5%

Max. Cikis Voltaji (V)

3 Faz 200~240V

Giris Akimi (A)

54 10.4 16
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TECO S310 S_ERiSi HIZ DOKUMAN NO 412-001
KONTROL CIHAZLARI ;AES'H : 1)5;'05'2010
KULLANIM KILAVUZU SAYFA D427

FONKSIYONEL OZELLIKLER

Kontrol Metodu

V/f Kontrol

Freq. Aralig

0.01~400.0 Hz

Kalkis Tork Ayari

150%/1 Hz (Vektoér Kontrol)

Hiz Kontrol Araligi

100:1 (Vektdr Kontrol)

Hiz Kontrol o .
Hassasiyeti 10.5% (Vektor Kontrol)
Freq.
Konto | Avar Hassasiyeti Dijital: 0.01Hz, Analog: 0.06Hz / 60Hz (10bits)

Klavye Ayari A V Tuslari ile ayarlanir

Ekran 5 dijital led ekran

Harici Sinyal Ayari Harici Potansiyometre: 0-10V, 4-20mA

Frekans Limit Alt/Ust frekans limitleri

Taslyici Frekans 1~12 kHz

V/f Sekli Hafizada 6 adet tanimlanmig, 1 adet programlanabilen V/f gekli

Hizlanma/Yavagla. | 1o maryavaslama Siiresi (0.1-3600 sn)

Kontrol

Cok Fonksiyonlu .

Analog Cikis 4 adet fonksiyonu destekler

g?rli;Fonkswonlu 12 adet fonksiyonu destekler

Gok Fonksiyonlu 6 adet fonksiyonu destekler

Cikis
Anlik gu¢ dusimi otomatik yeniden baslatma, hiz algilama, asirn yuk

. . algilama, 8 adet hiz degerini hafizada saklayabilme, tork guglendirme,

Diger Fonksiyonlar ) P . "
slip kompanzasyonu, frekans alt/Ust limiti, otomatik enerji tasarrufu,
Modbus Slave ve PC/PDA baglantisi, otomatik yeniden baslama
RS485

Baglanti Kontrol Bire bir yada bire birden ¢ok baglanti (sadece RS485)
Baud rate / stop bit / parity ayarlanabilir

Frenleme Torku 20% civarinda, bazi modellerde 100%’e kadar ¢ikabilir

Calisma Sicakligi -10/+40C

Depolama Sicakligr | -20/+60 C

Nem 0-95% Bagil Nem

Vibrasyon 1G

Kutulama IP20

Asir YUk Koruma Anma akimin 150%’sine 1 dakika sure ile izin verilir

wiksek Volta) 220V sinifi : DC Voltaj >410V

orumasil
Duslk Voltaj Lo .
Koruma | Korumasi 220V sinifi : DC Voltaj <190V

Cikis Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Toprak Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Diger Fonksiyonlar

Asiri Isinma korumasi, ters yon kilidi, direkt calisma kilidi, parametre
kilidi
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KABLO BAGLANTILARI
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CiHAZ TERMINALLERI
Baglanti Terminali

Terminal .
Sembolii Fonksiyon
II:; (( Il:l )) Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girisleri
1 Faz L/N (L1ile L2)
IEIT Harici Frenleme Direnci Baglanti Noktalari
U .
\Y; Inverter Cikislar
w
Kontrol Karti Terminali
Terminal
Sembolii Aciklama
RB Normalde Kapali Kontak
RA Normalde Acik Kontak
10V Frekans ayar potansiyometresi i¢in 10V referans voltaji
AIN Analog frekans sinyal giris terminali
COM S1-S5 dijital girisleri common ucu
FM+ Analog cikis terminali 0-10v
S1-S5 Dijital input terminalleri
A + RS485 Bagdlanti girigi
B - RS485 Baglanti girigi
GND Ground RS485 baglantisi

Anahtarlarin Gorevleri

JP2 /JP3

Harici Sinyal Tipi Aciklama

O [0 O]
= e Ll

4 — 20mA analog sinyal

Harici Kontrol icin

O Olo
= [ad laa

00-05 =2
Segcilmelidir.

0 — 10v Analog sinyal
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CiHAZ YAZILIM AYARLARI

TUSTAKIMI ACIKLAMASI

SEQ LED : Parametre 00-03 (veya 00-04) = 1/2/3, Led Yanar

FRQ LED : Parametre 00-05 (veya 00-06) = 1/2/3/4 Led Yanar

FWD LED :lleri Yon LED’i, Motor durdugunda yanip sdner, motor hareket halindeyken
yanar.

REV LED :Ters Yon LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket
halindeyken yanar.
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TUS TAKIMININ KULLANILMASI

*1

*2

*3

*4

Power On

4

Power Voltage {*1)

Frequency/ Speed
Line Speed

] o

Frequency/Speed
Line Speed

@ L[EDLightLit

® :LED Light Flash

InmEiE
EI ! HZ/REM

Line Spead

Frequency/Spesd

1

]

1 &

1

i FUN
1

|

i

1 .
1 i AN
1

1

]

1

Gosterir.

Gerek yoktur.

]
Selecting the ] |
parameter group | ENTER| 1
1 © Parameter Setting :
—| ! OFLUNM - c 1
Selecting the i bt s e !
peu'am:t:r grqurl E :
READ: '
ENTER :
END :
1
_______________________________ a

|
BB oy e b e ®
I o oot (. L
DsP ] =

]
{*4)

: Hiz kontrol cihazi 05-03 parametresi ile belirtilen besleme giris voltajini ilk agilista ekraninda

: 11-01, 11-02 parametreleri Frekans, Hiz ve Line Speed’in ekranda gdsterilmesini ayarlar.

: Cihaz durdugunda (STOP modunda) yapilan bir degisiklikten sonra ENTER tusuna basmaya

: Cikig akimi, ¢ikis voltaji ve DC voltajin ekranda gosteriimesi 11-00 parametresi ile ayarlanir.
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LED TUSTAKIMININ KULLANILMASI
[Power On

220U

e |
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TUSTAKIMI KULLANIM ORNEKLERI

Frekansin Cihaz Durdugunda Degistirilmesi

: FWD FWD
| Dsp J‘ 4 o
» ol - . i
Ha/RPM 6 0 0 0- | o 6 0020
FWD v § FuD
® C]
- 1 gecord latar w L
Ha/RPM 59 9 0 . 5 93970
Frekansin Cihaz Cahsirken Degistirilmesi
FWD
DSp F‘g}D @
e 6 0 0 0 b . 5 9 0347
Hz /RFM Hz/FFM I
i Held
b,‘.::;lﬂ Butlon b ¢ F%D
- Feloage - -
Ha/REM xox xR s, SRSy xRS
Frekansin Cihaz Cahsirken Degistirilmesi
FWD
R | F‘g}ﬂ )
e 6 0 0 0 b . 5 9 0347
Hz /RFM Hz/FFM I
i Held
b:':::lﬂ Bution bt ¢ F%D
- Feloage - -
. X X X X bution 9 * XK X X ;7::
Cihaz Parametrelerinin Degistirilmesi
(%)
S Al o
. IL:J\ 0 - 0 0 — > e 0 - 0_-6
ENTER
W |-
ol 0 1 - 0 -b- ® ;0 -
FTIN U — '
0.5z Later '
= S
ENTER
[
4 g Rl
EN D ® #.1\
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Calisma Kontrolii

]

[ OvEr on

FWD LED

EE? LED

® : LED Yaniyor @ : LED Yanip Soniiyor O : LED Soniik

CiHAZ PARAMETRELERI

Cihazin kontrol parametreleri 12 ayr1 grup icerisinde toplanmaistir.
Cihazn genel ayarlar1 00-** grubu parametreler ile ayarlanir.
Ileri diizey motor ayarlar 05-** grubu parametreler ile ayarlanir.

Asagidaki tabloda tiim gruplarin smiflandirilmasi gosterilmistir.

Parametre Grup No Aciklama
00 - Genel ayarlar parametre grubu
01 - Harici terminal dijital giris fonksiyon grubu
02 - Harici terminal analog giris fonksiyon grubu
03 - Set edilen frekans grubu
04 - Start / stop komutu grubu
05 - V / fse¢imi grubu
07 - Koruma fonksiyonlar1 grubu
08 - Haberlesme fonksiyonu grubu
10 - Ek fonksiyon grubu
11 - Ekran goriintiileme grubu
12 - Kullanic1 parametre grubu
13 - Otomatik ¢aligma parametre grubu
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Basic Parametre Listesi (00 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
00 - 00 - - -
00 - 01 Volt / Hz Patterns (VIf) V I f Sekli 1-7 1
. . 0: lleri *
00 - 02 Motor Rotation Motor Doniis : . 0 1
1: Geri
Main Run C d Run Komut 0: Tus Takimi
00-03 ain Run Lomman Kaynagi 1: Harici Run/Stop Komutu 0
Source Selection LS .
Segimi 2: Kominikasyon
00 - 04 - - -
Main F Erek K ¢ 0: Tus Takimi
ain Frequency rekans Komu . ; ;
00 - 05 Command Source Kaynag ;: :'u§. 'Ijakl|m|n|dak| Pgtansw-ometre 0
Selection Secimi : Harici Sinyal yada Potansiyometre
3: Kominikasyon ile
00 — 06 - - -
. Frekans Ust
00 - 07 Freq. Upper Limit Limiti (Hz) 0.01 —400.00 50.00
_ Frekans Alt
00 -08 Freq. Lower Limit Limiti (Hz) 0.01 —399.99 0.00
. . Hizlanma *
00 - 09 Acceleration Time 1 Zamani 1 (sn) 0.1 —3600.0 10 1
. . Yavasglama .
00-10 Deceleration Time 1 Zamani 1 (sn) 0.1 —3600.0 10 1
o tion Modes f Harici Terminal | O: ileri/Dur, Geri/Dur
00 — 11 peration Hodes tor Run Mod 1: Run/Stop, ileri/Geri 0
External Terminals . i B ]
Segimi 2: 3 Telli Kontrol Yéntemi Run/Stop
00-12 Jog Frequency Jog I:Irlil)(anm 1.00 — 25.00 2.00 *1
. Jog Hizlanma *1
00-13 Jog Acc Time Zamani (sn) 0.1-25.5 0.5 *6
. Jog Yavaglama *1
00-14 Jog Dec Time Zamani (sn) 0.1-25.5 0.5 *6
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Harici Dijital Girigs Parametreleri (01 - **)
F;:‘)k' LCD Ekran Aciklama Deger :;:ﬁ Not
01 - 00 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 0 : lleri/Dur Komutu 0
Terminal S$1 Terminali $1 1 : Geri/Dur Komutu
01 - 01 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 2 : Frekans Komutu 1 (03-02) 1
Terminal S2 Terminali S2 3 : Frekans Komutu 2 (03-03)
01 - 02 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 4 : Frekans Komutu 3 (03-04) 5
Terminal S3 Terminali S3 5 : Jog Komutu
01— 03 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 6 : Acil Stop 5
Terminal S4 Terminali S4 7 : Base Block
8 : Reset
01 - 04 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 9 : Auto Run Mode 8
Terminal S5 Terminali S5 10 : Catch up
11 : Slow Down
01-05 | Cath Upv’ai'l‘;‘” down 0= 100 (%) 20 | *6
Multifunction Terminal S$1- S5 girisi Sinyal S
01-06 S$1-S6 Scan Times Tarama Siiresi 1-50 (milisaniye x 8) 3
01-07 - - -—-
01-08 --- --- -
0:Run
1: Frekansa Ulasti
01— 09 Output Relay RY1 RY1 Réle Cikigi 2 : Hata 0
Operation Mode Se¢imi Modu 3 : Set Frekansi
4 : Set Frekansi tzerinde 01 — 11
5 : Set Frekansi altinda 01 — 11
Frequency Output Set Edilen Cikis .
01-11 Setting (Hz) Frekanst 0.00 —400.00 0.00 1
. Set Edilen Cikis
01-12 | Frequency Detection Frekansi Bant | 0.00 — 30.00 200 | *1
ange Genisligi
slig
xxxx0:S1 NO xxxx1:S1 NC
. . .| xxxOx 182 NO  xxx1x:S2 NC
01-13 | SI7SsSwitchType | ST~ sg:’:’r':‘fh TiPT | %xOxx :S3 NO  xx1xx:S3 NC | 00000 | *6
X0xxx : S4 NO  x1Ixxx:S4 NC
Oxxxx : S5 NO  1xxxx:S5 NC
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Harici Analog Girig Parametreleri (02 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
02 — 00 AIN Analog Input AIN Analog Girig | 0:0-10v 0
Signal Type Select Sinyal Tipi Se¢imi | 1:4-20mA
AIN Signal AIN Sinyal Tarama N -
02 - 01 Verification Scan Siresi (milisaniye) 1~100 (milisn x 8) 25
02 - 02 AIN Gain AIN Kazanci (%) 0~ 200 100 *1
02 -03 AIN Bias AIN Bias (%) 0~100 0 *1
02-04 | AIN Bias Selection AIN Bias Segimi | 0+ P oz 0 | *1
1 : Negatif
0 : Pozitif
2 - AIN SI AIN Egi imi *
02 - 05 Slope gim Secgimi 1 - Negatif 0 1
02 - 06 --- --- ---
02 — 07 --- --- -
02 - 08 --- --- ---
02 - 09 --- --- ---
02-10 --- --- -
02 -11 --- --- ---
0 : Cikis Frekansi
Analog Output Mode .. | 1:Frekans Degeri .
02 -12 (FM+) Analog Cikis Segimi 2 - Cikis Voltaji 0 1
3 : DC Bara Voltaji
_ Analog Output FM+ Analog Cikig - .
02-13 Gain Kazanc (%) 0~ 200 100 1
Preset Frekans Parametreleri (03 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayarn Not
. 0 : Ortak (Hiz. Zamani 1/
03 — 00 Preset Speed Control ?(?)tnltzrcclallki\:l‘ows Yavaglama Zamani 1) 0
Mode Selection Secimi 1:0zel (Hiz.0-Yav.0 /Hiz.7 —
ecimi
Yavaslama Zamani 7))
03 - 01 Preset Speed 0 Hiz Se¢imi 0 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 5.00 Ekran
03 -02 Preset Speed 1 Hiz Se¢imi1 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 5.00 *1
03 - 03 Preset Speed 2 Hiz Seg¢imi 2 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 10.00 | *1
03 -04 Preset Speed 3 Hiz Se¢imi 3 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 20.00 *1
03 - 05 Preset Speed 4 Hiz Seg¢imi 4 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 30.00 | *1
03 - 06 Preset Speed 5 Hiz Se¢imi 5 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 40.00 | "
03 -07 Preset Speed 6 Hiz Se¢imi 6 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 50.00 *1
03 - 08 Preset Speed 7 Hiz Se¢imi 7 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 60.00 | *1
03 - 09 --- --- ---
03-10 --- --- -
03 -11 --- --- ---
03 -12 --- --- ---
03 -13 --- --- -
03-14 --- --- ---
03-15 --- - -
03 -16 --- --- -
Hiz Se¢imi 0
Preset Speed 0 N .
03 -17 AccTime H|zIanr(r;an)Zaman| 0.1 ~ 3600.0 10.00 1
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Hiz Se¢imi 0
Preset Speed 0 N *
03-18 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Segimi 1
0319 Preset Speed 1 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Segimi 1
Preset Speed 1 - *
03-20 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 2
03 - 21 Preset Speed 2 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 2
03— 22 Preset Speed 2 Yavaslama Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Se¢imi 3
03-23 Preset Speed 3 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime (sn)
Hiz Se¢imi 3
03 - 24 Preset Speed 3 Yavaslama Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Se¢imi 4
03-25 Preset Speed 4 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime (sn)
Hiz Se¢imi 4
Preset Speed 4 - *
03 -26 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 5
03— 27 Preset Speed 5 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 5
Preset Speed 5 N *
03 -28 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 6
03-29 Preset Speed 6 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 6
Preset Speed 6 N *
03-30 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 7
Preset Speed 7 - *
03 -31 AccTime H|zIanr(r;an)Zaman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 7
Preset Speed 7 - *
03 -32 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
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Start / Stop Komut Parametreleri (04 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
04 - 00 --- --- -
. Durma . i
0: Frenl Etk
04 -01 StOF’sh‘;lr:e%tI:noer:hOd Baslangi¢ _ renieme EHn 0
Ayari 1: Serbest Durus
04 — 02 --- --- -
Anlik Gug 0 : Anlik gu¢ disimi ve yeniden
04— 03 Momentary Power Loss Disimii ve baslama aktif degil 0
and Restart Yeniden 1 : Islemci enerijili oldugunda Anlik gig
Baglama disUmu ve yeniden baglama etkin
04 — 04 --- --- ---
04 - 05 --- --- ---
04 - 06 --- --- ---
04 — 07 --- --- ---
_ . Reset Mod 0 : Cihaz calismiyorken Reset yapilabilir
04 -08 Reset Mode Setting Ayari 1: Cihaza her zaman Reset yapilabilir 0
Enerji .
Direct Running After Verildiginde | O : Aktif
04 - 09 , 1
Power Up Calismaya 1 : Pasif
Baglama
04-10 --- --- ---
04— 11 --- --- ---
04 -12 --- --- ---
04 -13 --- --- ---
04-14 --- --- ---
DC Injection Brake Dgrs:lj:rl:‘s;ygn
04 - 15 Start Frequency Ye 10.10 ~ 10.00 1.50
@stopped Baslama
Frekansi (Hz)
S DC Enjeksiyon
04-16 Dfe'\:gfc@t's"tg Brake | Frenleme (%) | 0.0~20.0 5
PP Seviyesi Stop
S DC Enjeksiyon
04— 17 D%r':“fg@tgg B';ao'l‘e Frenleme (sn) | 0.0 ~25.5 0.5
PP Siiresi Stop
T DC Enjeksiyon . g ;
04-18 | PC '%ﬁﬁﬂz?nmake Frenleme (sn) ? j Bg Er”.eisfyon ;ren akt"; 0o |
g Siiresi Start : njeksiyon fren pasi
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V | f Komut Parametreleri (05 - **)
Fonk. - Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Volt / Hz Curve V | f Egrisi
05-00 Modification Diizeltme Orani | 0 ~ 30.0 0.0
(Torque Boost) (%)
05 - 01
. Motor Slip
05— 02 Mg;‘r’r': 'i?‘t::tii'r'lp Kompanzas- | 0.0 ~ 100.0 0.0
P yonu (%)
05-03 | V/fMax. Voltage | Y/fMaksimum ., o . 198.0~256.0 220
. 9 Voltaj (V) - 198 :
05 — 04 Max. Frequency Max'(';’ze)ka“s 0.20 ~ 400.00 50.00
Max. Frequenc Max. Frekans
05 - 05 - Frequency Voltaj Orani | 0.0 ~ 100.0 100.0
Voltage Ratio (%)
05-06 | Medium Frequency2 | M2 ':l'[lez';a“s 2 | 0.10 ~ 400.00 25.00
Medium Frequency 2 Orta Frekans 2
05 -07 . Voltaj Orani 0.0~100.0 50.0
Voltage ratio (%)
05-08 | Medium Frequency1 | M2 ':l'[lez';a“s 11 0.10 ~ 400.00 10.00
Medium Frequency 1 Orta Frekans 1
05-09 . Voltaj Orani 0.0 ~100.0 20.00
Voltage ratio o
(%)
05-10 | Minimum Frequency M'“'(':_I’:)ka“s 0.10 ~ 400.00 0.50
Minimum Frequenc Min. Frekans
05 - 11 quency Voltaj Orani | 0.0 ~ 100.0 1.0
Voltage Ratio (%)
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Koruma Fonksiyonlari Komut Parametreleri (07 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
xxxx0 : Hizlanma sirasinda trip 6nleme
etkin
xxxx1 : Hizlanma sirasinda trip 6nleme
etkin degil
xxx0x : Yavasglama sirasinda trip 6nle-
me etkin
xxx1x : Yavasglama sirasinda trip 6nle-
Trip Prevention Trip Onleme me etkin degil
07 -00 Selection Se¢imi xx0xx : Calisma sirasinda trip 6nleme 00000
etkin
xx1xx : Galisma sirasinda trip 6nleme
etkin degil
x0xxx : Calisma sirasinda yiksek voltaj
onleme etkin
x1xxx : Galisma sirasinda yiksek voltaj
onleme etkin degil
Hizlanma
Trip Prevention Level Aninda Trip N
07 - 01 During Acceleration Onleme 50 ~ 200 200
Seviyesi (%)
Yavaglama
Trip Prevention Level Aninda Trip N
07 - 02 During Deceleration Onleme 50 ~ 200 200
Seviyesi (%)
Trip Prevention Level Run Modunda
07 - 03 P R Mode Trip Onleme | 50 ~ 200 200
Seviyesi (%)
Over Voltage .. .
07-04 | Prevention Levelin | YUkSekVoltaj | g5 4ypc - 100.0 vDC 100
Onleme
Run Mode
Electronic Motor Motor Asiri . . ;
07 - 05 Overload Protection Yiik Koruma (1) : mmor asiri yut I;oruma3| etk|2 1
Operation Mode Modu : Motor asiri yik korumasi pasi
07 — 06 Motor Rated Current Motor Yikstz | *6
(Amp AC) Akim AC
0 : Sicakhga Bagl Olarak Otomatik
07 - 13 O;Irg;leirtil:;at Fan Kontrol 1 : Galisma Modunda Aktif 1 *6
( cooling fan control) Durumu 2 Daima Acik
9 3 : Daima Kapall
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Haberlesme Fonksiyonlari Parametreleri (08 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Assigned Atanan %0
08 — 00 | Communication Station Haberlesme 1~32 1 *3
Number Numarasi
08 — 01 --- --- -
0: 4800
. Baud Rate 1:9600 *2
08 — 02 Baud rate Setting Ayarlari 219200 2 *3
3:38400
. . . .. | 0:1 Stop biti *2
08 -03 Stop Bit Selection Stop Bit Se¢imi 1- 2 Stop bit 0 *3
0 : Parite biti yok %0
08 -04 Parity Selection Parity Secimi | 1 : Cift parite biti 0 *3
2 : Tek parite biti
. Data Format 0 : 8 Bit data *2
08 — 05 | Data Format Selection Secimi 17 Bit data 0 *3
Communication time- | lletisim Zaman _
08 - 06 out detection time Asimi 00~255 0.0
o — S 0 : Yavaslayarak durdurma
08 — 07 Communlc_atlon tlme_ lletisim Zar_na_n 1 Serbest durus 0
out operation selection Asimi Segimi :
2 : Calismaya devam
08 — 08 Erré fau_lt tolerance Err6 Hata 1-20 3
times Zamani
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Ek Fonksiyon Parametreleri (10 - *¥)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
10 - 00 --- --- -
10 - 01 Reverse Operation Geri Doniis 0 : Geri D6nus serbest 0
Control Kontrol 1 : Geri DOnus kilitli
10 - 02 --- --- -
10 -03 Carrier Frequency Tastyici 1~12 5 2
Frekans (kHz) *3
0 : Tastyict mod O *
10 — 04 | Carrier Mode Selection Ta§s|y|c3| MOd 1: Taslyici mod 1 1 *2
ecimi : 3
2 : Taglyici mod 2
0 : AVR Fonksiyonu Aktif *
10 -16 AVR Control AVR Kontrol 1 AVR Fonksiyonu Pasif 0 6
Ekran Goruntiileme Fonksiyon Parametreleri (11 - **)
Fonk. o Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
xxxx0 : Motor akim degeri ekranda
gérinmez
xxxx1 : Motor akim degeri ekranda
goranur
xxx0x : Motor voltaj degeri ekranda
gérinmez
11-00 Display Mode E"s’:“ir":"?d xxx1x : Motor voltaj degeri ekranda 00000 | *1
¢ goranur
xx0xx : Bara gerilimi ekranda gérinmez
xx1xx : Bara gerilimi ekranda gérunar
x0xxx : Sicaklik degeri ekranda
gérinmez
x1xxx : Sicaklik degeri ekranda gérunlr
Custom Units (Line Motor Devri - .
1-01 Speed) Value (rpm) 0 ~ 65535 1500 1
0000: Cihaz c¢ikis frekansi gosterilir
Custom Units (Line 0001: Motor Hizi gdsterilir (xxxxx)
11 -02 Speed) Ekran Modu 0002: Motor Hizi gdsterilir (xxxx.x) 0 *1
Display Mode 0003: Motor Hizi gdsterilir (xxx.xx)
0004: Motor Hizi gdsterilir (xx.xxx)
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Kullanici Parametreleri (12 - *¥)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
12 - 00 Drive Horsepower Surucu Beygir | . *3
Code Giici Kodu
. Yazilim .
12 - 01 Software Version Versiyonu - - 3
Hata Arsivi *
12 - 02 Fault Log (Son 3 Hata) - - 3
12-03 - - - -
12-04 - - - -
12-05 - - - -
Reset Drive to Facto Fabrika 1150 : 50 HZ'lik sisteme gore reset
12-06 Setting i Ayarina Geri 1160 : 60 HZ'lik sisteme gére reset 0000
Dénme '
0 : Tim Fonksiyonlar Agik
Parametre 1:03 - 01~ 03 — 08 degigtirilemez *
12-07 Parameter Lock Kilidi 2:03—01~ 03— 08 harici degistrilemez | ° 6
3 : Tum Parametreler Kilitli
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Otomatik Calisma Fonksiyon Grubu (13 - *¥)
F;:‘)k' LCD Ekran Aciklama Deger :;:ﬁ Not
0000: Otomatik Calisma Modu
Pasif
0001: 1 Cycle igin Otomatik
Calisma Modu
0002: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak
Tekrarlanir
0003: 1 Cycle igin Otomatik
13 - 00 Auto Run ( sequencer) Otomatik Calisma Calisma Modu, Hiz Bir 0
mode selection Modu Se¢imi Sonraki Sefer Igin Saklanir
0004: 1 Cycle icin Otomatik
Calisma Modu
0005: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak
Tekrarlanir
0006: 1 Cycle icin Otomatik
Calisma Modu, Hiz Bir
Sonraki Sefer icin Saklanir
Otomatik Calisma
13-01 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 0 Modu Frekans
Komutu 0
Otomatik Calisma
13-02 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 1 Modu Frekans
Komutu 1
Otomatik Calisma
13-03 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 2 Modu Frekans
Komutu 2
Otomatik Calisma
13-04 | _ Auto_RunMode Mod Frokane
Frequency Command 3 Komutu 3
ot tik Calism 0.00 —400.00 (Hz) 0.00
Auto _ Run Mode omatik Galigma
13-05 Frequency Command 4 Modu Frekans
Komutu 4
Otomatik Calisma
13-06 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 5 Modu Frekans
Komutu 5
Otomatik Calisma
13-07 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 6 Modu Frekans
Komutu 6
Otomatik Calisma
13-08 FreﬁﬂL%Enggrrrggr?d 7 Modu Frekans
Komutu 7
13-09
13-15
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-16 Running Modu Calisma
Time Setting 0 Zamani 0
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-17 Running Modu Calisma
Time Setting 1 Zamani 1
Auto_ Run Mode Otomatik Galisma 0.0 —3600.00 (sn) 0.0
13-18 Running Modu Calisma
Time Setting 2 Zamani 2
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-19 Running Modu Calisma
Time Setting 3 Zamani 3
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Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-20 Running Modu Calisma
Time Setting 4 Zamani 4
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-21 Running Modu Calisma
Time Setting 5 Zamani 5
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13 -22 Running Modu Calisma
Time Setting 6 Zamani 6
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-23 Running Modu Calisma
Time Setting 7 Zamani 7
13-24 . .
13 - 31 T B
Auto_ Run Mode .
> Otomatik Calisma
13-32 Running Modu Du(r;um§u 0
Direction 0
Auto_ Run Mode .
> Otomatik Calisma
13-33 Running Modu Du(r;um§u 1
Direction 1
Auto_ Run Mode .
> Otomatik Calisma
13-34 Running Modu Du(r;um§u 2
Direction 2
Auto_ Rup Mode Otomatik Calisma | O : Stop
13-35 Running Modu Durumu 3 :
Direction 3 1: lleri 0
Auto_ R“'.“ Mode Otomatik Calisma | 2 : Geri
13-36 Running Modu Durumu 4
Direction 4
Auto_ Run Mode .
> Otomatik Calisma
13-37 Running Modu Du(r;um§u 5
Direction 5
Auto_ Rup Mode Otomatik Calisma
13-38 Running Modu Durumu 6
Direction 6
Auto_ Run Mode .
> Otomatik Calisma
13-39 Running Modu Du(r;um§u 7
Direction 7
Notlar:
*1: Calisirken degistirilebilinen parametre

*2:  Komiinikasyon sirasinda degistirilemez
*3:  Fabrika ayarlar1 yapilirken degistirilemez




TECO S310 SERISI HIZ

] DOKUMAN NO 412-001
TECO KONTROL CIHAZLARI TARH 15052010
KULLANIM KILAVUZU SAYFA L 24/27
HATA MESAJLARI
Manuel Olarak Yok Edilemeyecek Hatalar
Di{(:lstai}l Icerik Olasi Neden Céziim
EPR | EEPROM Hatasi1 EEPROM arizali EEPROM degistirilmeli.
Hiz Kontrol Cihazi * Gl..rls Voltaji Cok . ol
oV Calismuyor iken Voltaj Yuksek" e Giris Voltajini Olgiin.
Cok Yiiksek e Voltaj Olgiim Devresi e Cihaz1 Servise Gonderin.
Arizali
Hiz Kontrol Cihazi e (Qiris voltaj1 cok diistik . o
. ) ’ | I¢iin.
LV Calismiyor Iken Voltaj e Voltaj Olgiim Devresi : g.lflls Vg ) - 8@ u(? .
Cok Diisiik Artzaly thazi Servise Gonderin.
: e Sicaklik Olgiim Devresi
OH g;zhlﬁlmgiligelﬁajl - Arizali e Cihaz1 Servise Gonderin.
Is1n§1 Y ? e Ortam ¢ok sicak ve hava e Havalandirmay1 artirin.
Devir daimi yok
CTER Akim Sensord Algilama e Akim Sensorii Hatas1 e Cihazi servise gonderin.

Hatasi

Manuel Reset ve Otomatik Reset’in Gecerli Oldugu Hatalar
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Hata Mesaj1 Icerik Olas1 Neden Coziim
Motor bobinleri kisa
devre e Motoru kontrol edin.
Motor kontagi ile toprak | e Kablolar1 kontrol edin.
OC-S Kalkis aninda asir1 akim Kisa devre e IGBT modiliinii
IGBT modiilii hasar degistirin.
gormiis
0C-D Yavasglama aninda asir1 Yavaglama siiresi ¢ok e Yavaslama siiresi
akim kisa degerini yiikseltin.
Hizlanma siiresi ¢ok kisa e Hizlanma siiresi
Motor kapasitesi Hiz degerini artirn
Ié;:ml Cihaz1 igin ¢ok e Hiz Kontrol Cihazini
. motor kapasitesine
OC-A Hizlanma aninda asir1 Moto'r boblnzi ﬂi motor uygun bir cihaz ile
" akim Ziseril a:;‘sm aKisa degistirin,
vre v .
Motoru kontrol edin.
Motor bobini ile toprak * K ob;)rlu okn o le én
arasinda kisa devre var * avlosarl .(.) r.1.t0" edin
yada IGBT modiili * fiGE"iii?gdulunu
hasar gérmiis cgIstirin.
Anlik olarak yiik '
degisimi meydana geldi | ® Hiz Kontrol Cihazi
0C-C Sabit hizda asir1 akim i q kapasitesini artirin.
Anlik gii¢ degisimi
meydana geldi
e Yavaslama stiresi
o degerini yiikseltin.
Yavaglama surest 991( ¢ Frenleme modiilii veya
k}'sa yada ylik ataleti cok frenleme direnci
OV-C Calisma/yavaglama yiiksek kullanin.
sirasinda yiiksek voltaj Hiz kontrol cihazi e Besleme giicii girisi
besleme geriliminde tarafina reaktor
dalgalanma var baglaym.
e Hiz kontrol cihazi
kapasitesini artirin.
e Yiik ile ilgili bir
Asir1 yuk
Calisma sirasinda ¢ok p{oblgnvl Ohi(p trol edi
OH-C yiiksek sogutucu Ortam sicaklig1 cok ©IMAcSInI KOMrot ecin.
sicakhig! yiiksek veya e Inverter kapasitesini
havaladirma yetersiz artirmn.
e Havalandirmayi artirin.
e (ihaz besleme
baglantilar1 ile motor
Algilama devresi hatasi baglant: hatlarmni
oC Durma aninda asir1 akim CT sinyal kablosu yanlis birbirinden uzaklastirin.
bagh e Hiz Kontrol Cihazini
servise gonderin.
OL1 Motor agir1 yiikklendi Motor agir yiikli e Motor kapasitesini
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07-05 parametresini yiikseltin.

ayarlayin

07-05 parametresini
kontrol edin.

Hiz Kontrol Cihazi asir1

Hiz Kontrol Cihazi

OL2 yiiklendi Asri yiik kapasitesini artirin.
e Besleme giicii kalitesini
Besleme gerilimi ¢ok yiikseltin.
LV.C Caligma aninda voltaj diisiik e Hizlanma siiresi
cok diisiik Besleme geriliminde degerini yiikseltin.

dalgalanma var

Besleme girisi tarafina
reaktor ekleyin.
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Ozel Durumlar
Hata Mesaji Icerik Aciklama
STPO Zero Speed Stop Istenilen frekans degeri <0.1Hz oldugunda gerceklesir.
Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmais ise (00-
STP1 Direkt baslama hatast 03=1) ve direkt start 1pta_l edilmis .1s.e.(0'4-09=12 c1ha; st‘avlr't
alamaz ve bu uyariy1 verir. Run girisi cihaza gii¢ verildiginde
aktifdir 04-09 parametresini 0 yapiniz.
Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmais ise (00-
03=1) ve Stop butonu aktive edilmis ise 04-02=0 parametre
. ayarma uygun olarak Hiz Kontrol Cihazi duracaktir. Stop
STP2 Tugtalam acil stop tusuna basilip cihaz durdugunda bu uyariy1 verecektir. Cihazin
Run girisi “Oft” yapilip tekrardan “On” yapilarak cihaz
calistirilir.
ES. Harici acil stop Har1c1 giris kontakl.arlndan Acil Stop” komutu alindiginda
cthaz bu hatay1 verir.
bb. Harici base blok Harici giris kontaklarindan ”Base Blok™ komutu alindiginda

cthaz bu hatay: verir.

Cahsma Hatalan

Hata Mesaj1 Icerik Olas1 Neden Coziim
¢ 00-05>0 iken yada e A V tuslan
motor ayarlanan degerde parametreleri
doner iken A ¥ degistirmek i¢in sadece
Errl Tustakimi ¢caligma hatasi tuslarindan birine basildi 00-05=0 durumunda
e Istenilen parametre aktifdir.
calisma siiresi boyunca e Parametreleri Stop
degistirilemiyor durumunda degistirin.
Er2 Parametre ayar hatast . A'It' st }imit parametre . Pa.rametreleri kontrol
girisleri hatasi edin.
e Iletisime baslamadan
e RS485 iletisimin o Enable komutu
RS485 iletisimi sirasinda miimkiin olmadig1 bir gonderm. .
Err5 parametre ayart miimkiin zamanda RS485 * RS48 11et151"mme
degil {izerinden bir kontrol baslamadan Gnce
komutu génderildi haberlesme
gonde ..
parametrelerini
ayarlayin.
e Kablolama hatasi.
e iletisim parametre ayar1 | ° Donanimi ve
Err6 [letisim hatas1 hatas1 kgblo lamayz kontrol
e Sum-check hatasi edin.
e Yanlis iletisim protokolii
e Voltaj ve akim 6l¢iim e Reset miimkiin degil ise
Err7 Parametre hatasi devresi diizgiin TWMC kontagini
calismiyor baglaymn.




