ELEKTRONIK DISLi ORANI HESAPLANMASI
ASAGIDAKI ADIMLARI {ZLEYIN:

1.Konumlandirma sistemi gereklerinin tanimlamasi
Asagidakileri yerlestirin:
e Uzaklig1 yiik milinin her bir devrine tasiyin
e Servo motor encoder ppr (her devir i¢in titresim) (liitfen 1-1-2 Servo Motor
Standartlar1 boliimiine bakin)
e Motor / yiik mili yavaglama orani

2. Uzakhg her bir hareket emrine tasiyin

Ana bilgisayar denetleyicisinden gelen bir hareket konutu sonucu iletici sistem tarafindan
hareket uzakligi tanimlamasi karigir.

Ornegin: 1 hareket komutu darbesi zamani =1pm

Eger ana bilgisayar kontrolorii 2000 titresimlik bir emir verirse, iletim cihazi hareketinin
olacagi sudur:

2000 titresim x lum/titresim = 2mm (Elektronik Disli Oran1 dogru ayarlanmalidir)

3.Elektronik disli oranim1 dogru ayarlamak
Elektronik disli oranin1 asagidaki formiile gore ayarlamak:

Encoder ppr (devir bagina titresim= ppr)x4
Elektronik Digli Orani =

Yiik mili devri basina hareket uzakligi + her titresim (darbe ) basina hareket uzaklig

eger yavaslama orani motor ve ylik mili arasinda ise n/m
(n=yiik mili donme degeri m= motor donme sayis1 ) ve elektronik disli orani formiilii de:

Encoder ppr (devir basina titresim= ppr)x4
Elektronik Disli Oran1 = X _n
m
Yiik mili devri basina hareket uzaklig1 + her titregsim(darbe )bagina hareket uzaklig

Uyan !
Hesaplanmis elektronik disli oranlar1 asagidaki durumlarda olmalidir, aksi takdirde servo
stiriicii ve motor fonksiyonlar1 dogru calismaz.

1__ <elektronik disli oran1 <200

00

4. Elektronik disli oran1 parametre ayarlari

Disli oran1 numarator ve denominator (pay ve payda) parametre ayarlari:

Hesaplanmis elektronik disli oran1t numaratdr ve denominator (pay ve payda) degerleri gerekli

parametrelerde girilmis olmali.

Bu iki degerler tamsay1 olmak zorunda ve asagida tabloda belirtilen degerlerden biriyle olmak

zorundadir.




Parametre Isim thtimal | inite Ayar Kontrol
sinyali cesidi modu
Pn302 Elektronik disli oran1 numeratorii 1 1 X 1~50000 Pi/Pe
Pn303 Elektronik disli oran1 numeratorii 2 1 X 1~50000 | Pi/Pe
Pn304 Elektronik disli oran1 numeratorii 3 1 X 1~50000 | Pi/Pe
Pn305 Elektronik disli oran1 numeratorii 4 1 X 1~50000 | Pi/Pe

*Pn306 Elektronik disli oran1 denominator 1 X 1~50000 | Pi/Pe

Giic geri doniistimiinden sonra yeni ayarlar daha etkili olacaktir.

Bu cihaz Elektronik Digli Oran1 numaratorii icin 4 segenek saglar.
Input kontaktorii GN1 ve GN2, elektronik disli orani i¢in gerekli olan numaratdrii segmek i¢in

kullanilabilir.
Asagidaki tabloya gore :
Inpugl;‘lozntagl Inputemelntagl Elektronik disli oran1 numaratorii Klgf:(tjl;fl
0 0 Elektronik disli oran1 numaratorii 1
Pn302
0 1 Elektronik disli oran1 numaratorii 2
Pn303 PilPe
1 0 Elektronik disli orani numaratéri 3
Pn304
1 1 Elektronik disli oran1 numaratorii 4
Pn305

Not : input kontak durumlar1 1: aktif 2 : pasif

Litfen gerekli yliksekligi ayarlamak i¢in 5-6-1 1 kontrol ediniz / Diisiik sinyal seviyeleri (PNP

/ NPN) se¢imi
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1. Ana konumlandirma ozellikleri:

a) Yik Mil (Ball Screw) vida adimi

hareket uzaklig1 devri bagina =5mm dir.

2. bir hareket darbe komutu basina diisen hareket

uzakhg :
bir titresim emrinin hareket uzakligi =1 pm

|

Pulse Value of 1 Rotating for
Encoder=2000pulse/rev
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Screw = 5mm

Distance of 1 Rotating for Ball

(//777]]

3.Elektronik Disli Orani hesaplanmasi :
2000 darbe/devir x4 8000

Elektronik Disli Orani=

Smm devir =1 um / darbe 5000

4. Elektronik Disli Oran1 parametresi ayarla :
Elektronik Digli Oran1 Numeratoru(pay) = 8000
Elektronik Disli Oran1 Denominatoru(paydasi) = 5000

Mekanik Disk

Load Shaft—» Deceleration

1. Ana konumlandirma oézellikleri:

a) Yavaslama Oran1=1/5

b) yiik milinin her devir basina diisen hareket degeri : 360°
c¢) motor enkoder ppr ( ppr = Pulse per revolution yani
devir basma diisen darbe sayis1) =2500 darbe

2. bir hareket darbe komutu basina diisen hareket
uzakhg :

Bir darbe emri i¢in uzaklik = 0.1

3.Elektronik Disli Orani hesaplanmasi :

Ratio-1/5

Seriic Motor 2500 darbe/devirxd 5 50000
. Elektronik Disli Oran1 = X =
S e 360 ° + 0.1°/darbe 3600
4. Elektronik Disli Oran1 parametresi ayarla :
Elektronik Disli Oran1 Numeratoru(pay) = 50000
Elektronik Disli Oran1 Denominatoru(paydasi) =3600
1. Ana konumlandirma oézellikleri:
a) Yavaglama Orami=1/8
fletim kayis1 b) yiik milinin her devir basma diisen hareket degeri :

Load Shaft v @

Diameter of Idler=100mm

Deceleration Ratio=1/8

Servo Motor

Pulsc Value of 1 Rotating for Encoder
= 8192pulselrev

=3.14x100mm = 314mm

c¢) motor enkoder ppr ( ppr = Pulse per revolution yani devir bagina
diisen darbe sayis1) = 8192 darbe
2. bir hareket darbe komutu basina diisen hareket uzakhgi :
Bir darbe emri i¢in uzaklik = 10pum
3.Elektronik Disli Orani hesaplanmasi :
8192 darbe/devir x 4

X
314 mm + 10um/darbe 1
4. Elektronik Disli Oran1 parametresi ayarla :
Numerator ve Denominator un 5000 den az olmasi i¢in fraksiyonu
azalt.
Elektronik Disli Oran1 Numeratoru(pay) = 32768

5 262144

Elektronik Disli Oran1 =

31400

Elektronik Digli Oran1 Denominatoru(paydasi) = 3925




