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1 TEMEL OZELLIKLER
220V’luk 7200GS Modeli
CIHAZ GUCU 25 30 40 50 60 75 100
Max Motor Giicii 25 30 40 50 60 75 100
HP (KW) (185) | (22) (30) (37) (45) (55) (75)
inverter
£ Giicii (KVA) 34 41 54 57 67 85 128
g Anma Cikis Akimi (A) 80 94 130 160 183 224 300
°
O | Max. Cikis Voltaj 3 Faz 200~240V
}: (Giris Voltajina Bagl Olarak Degisir)
O Anma Cikis Frekansi 400Hz’e Kadar
(Hz)
D ’F*:‘e”;:n‘;"@ Voltaji ve 3 Faz 200 ~ 240V, 50Hz
% 200/208/220/230V 60Hz
i izin Verilen Voltaj Farki +10% ~ -15%
B}
o izin Verilen Frekans Farki +/- 5%
440V’luk 7200GS Modeli
CiHAZ GUcU 25 30 40 50 60 75 100 | 125 150 175 215 250 300 400
Max Motor Giicii 25 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 215 250 | 300 | 400
HP (KW) (18.5) | (22) | (30) | (37) | (45) | (55) | (75) | (90) | (110) | (132) | (160) | (185) | (220) | (300)
inverter
_q:, Giicii (KVA) 34 41 54 68 82 | 110 | 138 | 180 | 195 230 260 290 385 513
x ﬁrk‘lr:ﬁ (%"5 40 | 48 | 64 | 80 | 96 | 128 | 165 | 192 | 224 | 270 | 300 | 340 | 450 | 600
_§ Max. Cikis 3 Faz 380 ~480V
"o | Voltaji (Giris Voltajina Bagl)
X | Anma Cikis
© | Frekansi 400Hz'e Kadar
(Hz)
Anma Girig
5 | Voltajive 3 Faz 380~480V, 50/60Hz
& | Frekansi
> | Izin Verilen
© ~ 180
X | Voltaj Farki +10% ~-15%
S [ 1zin Verilen
O | Frekans +/- 5%
Farki
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FONKSIYONEL OZELLIKLER

e Sinus Dalgali PWM (Pulse Width Modulation)
e 4 Farkli Kontrol Modu (Parametre ile gegis yapilir)

Kontrol V/f kontrol
Metodu Sensorless Vektor Kontrol
PID & Otomatik Enerji Tasarruf Modu
V/f + PG Kontrol
V/f Kontrol : 3Hz’'de 150%
Kalkig Torku Sensorless Vektor Kontrol : 1Hz’de 150%
Hiz Kontrol V/f Kontrol : 1:10
Araligi Sensorless Vektor Kontrol : 1:60
Hiz Tepkisi 5Hz (Sensorless Vektor Kontrol)
— V/f Kontrol : £1% (Slip Kompanzasyon ile)
5 E;ZSSK;”EE' V/f + PG Kontrol : +0.03%
= y Sensorless Vektor Kontrol : +0.05%
()
£ 'I:\rekrims Kontrol 0.1 ~ 400 OHz
£ rahgi
® | Frekans Ayar Dijital Referans : 0.01Hz (100Hz Altinda)
g | C6zndrlagi Analog Referans : 0.06Hz/60Hz
S | Frekans Dijital Referans : £0.01%(-10~+407C)
= | Duyarliligs Analog Komut : #0.1% (25C + 10C)
0
x | GikisFrekans | o411 4/30000)
Cozunarlogu
qovans A¥ar | 0~10VDC (20KQ), 4~20mA(2500)
inyali
Asin Yuk 1 Dakika icin 150% Anma Akimi
Kapasitesi
pizianma / 0.1~ 6000.0 sn
Z ¥ (Hizlanma ve Yavaglama Zaman Ayarlari Ayridir)
amani
Anma
Frekansindaki 0.95 Uzeri
Verimlilik
Frenleme Torku | Yaklasik 20% (Frenleme Direnci Kullanildiginda Yaklasik 125%)
Motor Agint YUK | &0\ trik Asiri Yiik Termal Rélesi
Korumasi
Ani Agiri Akim Cikis Akimi Motor Anma Akiminin 200%’Une Yaklaginca Motor
. ve Kisa Devre Durdurulur
= korumasi
_S. ﬁgm Isinma 1 Dakika igin 150% Hiz Kontrol Cihazi Anma Akimi
3 orumasi
5 Asirt Gerilim 220V Sinifi icin DC Bara Gerilimi 410V'u Asarsa Motor Durur
L ¥ (440V Sinifi Igin 820V DC)
=
o . . 220V Sinifi icin DC Bara Gerilimi 190V’tan Asagi Diiserse
= .
> | DustkGerilim |y tor Durur (440V Sinifi igin 380V DC)
o Anlik Glg 15ms ve Daha Uzun Gug Dusumlerinde Ani Durus (Fabrika
x Dusuma Ayarlidir)
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2sn. den Daha Az Gug¢ Dusumlerinde Kesintisiz Calisma
Aglf s Termostat
Sogutma
Hizlanma ve Yavaglama Sirasinda Stall Engelleme ve Sabit
Stall Engelleme Hizda Calisma
Topraklama Elektronik Devre ile Saglanmaktadir
Hatas!
Glfg Sar] . Ana Devre Gerilimi 50V’a Diusene Kadar Gostermektedir
Gostergesi
Konum Kapali Alan (Yipratici Gazlardan ve Tozlardan Arindiriimis)
_ Nem 95% RH (yodunlagsmamig)
O - .
g g g?cl:ilrzja: -20 ~ +60C (Nakliye Sirasinda Kisa Periyotlar Igin)
> © . R
Q oy . |-10~+40T ye (NEMA 1 Tipi igin)
O
Ortam Sicakligl | 10 - 4+45C ye (Agik Govde Tipi igin)
Rakim 1000m veya Daha Az
Haberlesme

Fonksiyonlari

MODBUS, PROFIBUS (Opsiyonel)

EMI

EN61800-3 ile Belirtilen EMI Filtresi ile

EMS

EN61800-3

CiIHAZ TERMINALLERI
GUG TERMINALI BAGLANTILARI

HP Araligi ) 220V: 25~100HP
Terminal 440V: 25 HP 440V: 30~400HP
R/L1
S/L2 Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girigleri
T/L3
U/T1
VIT2 Hiz Kontrol Cihazi Cikiglari
WIT3
BB1£P B1/P-B2:Frenleme Direnci |
B1/P-O :DC Giig Kaynag - -
) @~O :DC Giig Kaynagi yada
@ Frenleme Unitesi
E (PE, =) Topraklama (3. Tip Topraklama)

KONTROL TERMINALI BAGLANTILARI

Terminal
No

Fonksiyonlar

1 ileri Haraket - Stop Sinyali
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2 Geri Hareket — Stop Sinyali
3 Harici Hata Girisi
4 Fault Reset
5 Cok Fonksiyonlu Giris Kontaklari: Asagidaki Sekilde Secilebilir:
6 ileri-Geri Secimi, Run Modu Secimi, Coklu Hiz Seg¢imi, Jog Frekansi Se¢imi,
Hizlanma- Yavaslama Zamani Sec¢imi, Harici Hata, Harici Coast to Stop, Hold
7 Komutu, Hiz Kontrol Asiri Isinma Korumasi, DB Komutu, Yardimci Girig, Hiz
8 Arama, Enerji Tasarruf Fonksiyonu
Cok Fonksiyonlu Giris Kontaklari: Cikis icin Asagidaki Sinyallarden Biri
9 Segilebillir:
Calisma Esnasinda Cikis, Sifir Hiz, Senkronize Hiz, istege Bagh Hiz,
10 Frekans Bulma, Yiksek Tork, Disuk Gerilim, Run Mod, Durma, Frenleme
Direnci Asiri Isinma, Alarm, Hata
11 Sirali Kontrol Ortak Girigs Terminali
12 Toprak Baglantisi
13 Master Hiz Referans Gerilimi (0~10V)
14 Master Hiz Referans Akimi (4~20mA)
15 +15V
Analog Komut. Asagidaki Sinyallerden Biri Segilebilir:
16 Frekans Komutu, Frekans Kazanci, Frekans Bias, Asiri Tork Seviye Tespit,
Gerilim Bias, Hizlanma-Yavaglama Orani, DB Akimi
17 Kontrol Devresi i¢in Ortak Terminal (0V)
18 Hata Kontak Cikisi A (Hata Durumunda Kapanir)
19 Hata Kontak Cikisi B (Hata Durumunda Kapanir)
20 Ortak Hata Kontak Cikisi
21 Cok Fonksiyonlu Analog Cikis (+) Cikis Akimi veya Cikis Frekansi
22 Cok Fonksiyonlu Analog Cikis (-) Secilebilir
25 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Cikigi 1
26 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Cikigi 2 9-10 Numarali Baglantilar ile Ayni
27 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Ortak Cikisi

BAGLANTI DIAGRAMI
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LCD veya LED Operator Panelinin Kullaniimasi

LCD ve LED operator panelleri 2 farkli moda sahiptirler.
DRIVE modu ve PRGM modu. Hiz Kontrol Cihazi durduruldugunda DRIVE yada

&
PRGM modu arasinda ‘ERYE/ tysu ile segim yapilabilir. DRIVE modunda cihaz RUN
moduna gegebilir. PRGM modunda parametre ayarlari degistirilebilir ama cihaz RUN

moduna alinamaz.

LCD Operator panelinin tus ve LED fonksiyonlari asagida verilmistir.

4 e

DRIVE FWD REV —REMOTE=—
[ ] L] & BEQe @& REF

al

DIGTAL OPERATOR JNEP-34

F'RGI"-J

) ( sk

(= )
oe) (A &5
)

&) (V) (&
[' RUN ) ( STDF']

£ ke

DHI'I.I'E FWD REV ~—REMOTE—
@ SEQ e @ REF

88888

DIGITAL OPERATOR JHNEP-33

[ ERGH ] [ DSPL ]
vos) (A (&=

Calisma modu LED’leri

DRIVE : DRIVE moduna gegildiginde LED yanar.
FWD : ileri yonde RUN komutu verildiginde LED
yanar.

REV : Geri yonde RUN komutu verildiginde LED
yanar.

SEQ : RUN komutunun harici terminallerden yada
harici kartlardan alinabilecegi zamanlarda LED
yanar.

REF : Frekans komutunun kontrol terminallerinden
(VIF ve AIN) alinabilecegi yada harici kartlardan
alinabilece@i zamanlarda LED yanar.

LCD EKRAN
Cince Ekran : 2 Satir, 8 Karakter
Ingilizce Ekran : 2 Satir, 20 Karakter

LED Operator panelinin tus ve LED fonksiyonlari
asagida verilmistir.
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Calisma modu LED’leri

DRIVE : DRIVE moduna gegildiginde LED yanar.

FWD : ileri ydnde RUN komutu verildiginde LED yanar.

REV : Geri yonde RUN komutu verildiginde LED yanar.

SEQ : RUN komutunun harici terminallerden yada harici kartlardan alinabilecegi

zamanlarda LED yanar.

REF : Frekans komutunun kontrol terminallerinden (VIF ve AIN) alinabilecegi yada
harici kartlardan alinabilece@i zamanlarda LED yanar.

LCD EKRAN
5 adet 7 segmet LED

TUS iSim FONKSIYON
BRI PRGM/DRIVE Tusu PRGM ve DRIYE modlari arasinda gegis
= yapmamizi saglar.
DSPL DSPL Tusu Calisma durumunu goésterir.
Joc JOG Tusu DRIVE modunda iken JOG komut tusu.
=22 | FWD/REV Tusu Yon degistirme tusu.
q} RESET Tusu Herhangi bir hata durumunda RESET tusu.

ARTTIRMA Tusu

Menu icerisinde gezmek ve parametre degeri
vermek igin artirma tusu.

<)

AZALTMA Tusu

Menu icerisinde gezmek ve parametre degeri
vermek i¢in azaltma tusu.

EDT) | EDIT/ENTER Tusu

Parametrelerin icerisine girmek i¢in EDIT tusu,
degistirilen parametre degerini kaydetmek igin

ENTER tusu.

DRIVE modunda iken cihazi Run moduna almak
RUN Tusu icin RUN tusu.
STOP Tusu g_ngant)ljj;undakl cihazi Stop moduna almak igin

RUN / STOP tuslari tGzerinde bulunan LED’lerin ¢calisma durumlari asagidaki sekilde

gOsterilmistir.
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Inverter output frequency —— L
|
=1
[CE]
Frequency Setting
=) @ [0: 20 | e
E=91205 @ o 20| 202
3JcoN @ mik @ OFF

DRIVE Modunda ve PRGM Modunda Ekranda Gosterilen Parametreler

FREM
Hiz Kontrol Cihazi, Run moduna alindiginda DRIVE modune girer. 222} tusuna
basilarak PRGM moduna gegilebilir.

—

DRIVE modunda iken tusu ve tusuna basilarak Sn ve Cn parametreleri
izlenebilir ama icerigi degistiriemez. Asagida verilen sekilde cihaz ekraninda
gOsterilen parametreler anlatiimistir.
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Power on
i ((PRGM ) O
: PRGM mode |+ | DRIVE | » DRIVE mode 1 i
g T o e Ly e R i A o P g e S D AT T S e e T T A
> 5 : Iﬁ] ........................................... *3 :
v i i Q !
. i H ' Frequency reference :
An-0 O monitor,~ set : : guency When faults
i : ﬂ] l* s i ‘Occurred before
v : [ ‘power supply
B O frohiiaE set : ; Output Flrpfuency Swasturned off
v DSPL : Output Current
Sn-0O monitor,/set : |
, 3 ;
. i Bll __ ®a 1 S w46 *4
Cn-o O monitor,“set ! e Display of faults which 2N
! 1 1 1

Parametre Aciklamalar

occurred before power supply
: was turned off

v sl i . ' e e i e v

Un-Oo00 monitor

=a

An-0O O monitor,/ set

h J

bn-0 O monitor. set

=

-

Sn-00 monitor

| &0

Cn-00 monitor
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7200GS Hiz Kontrol Cihazlar’nin parametrleri 4 grup altinda toplanmistir.

Parametreler | Agiklama

An-xx Frekans komutu

bn-xx Parametreler ¢alisma sirasinda degistirilebilir

Sn-xx Sistem Parametre Ayarlari (Cihaz durduktan sonra degistirilebilir)
Cn-xx Kontrol Parametre Ayarlari (Cihaz durduktan sonra degistirilebilir)

Sn-03 parametresi ile DRIVE ve PRGM modunda parametrelere erisim oOzellikleri
degistirilebiir. Asagidaki tabloda bu islem agiklanmistir.

Sn-03 DRIVE Modu PRGM Modu
Degistirilebilir | 1zlenebiir (*2) | Degistirilebilir |zlenebilir
0000 (*1) An,bn Sn,Cn An,bn,Sn,Cn -
0101 (*3) An Bn,Sn,Cn An Bn,Sn,Cn

*1 :Fabrika ayari

—
*2 :DRIVE modunda iken ve tuslarina beraber basiimalidir.

*3 [ilk ayarlar yapildiktan sonra Sn-03 parametresi 0101 yapilarak bir daha
degistiriimesine izin verilmemelidir.
*4 :7200GS cihazi yukarida belirtlen 4 parametre grubun haricinde bir grup
parametreye daha sahiptir.

Un-xx : DRIVE modunda izleme yapmamizi saglar.

Kontrol Modu Segimi

7200GS Hiz Kontrol Cihazlarinda standart 4 adet se¢meli kontrol modu

bulunmaktadir. Bunlar:

GP  :V/F Kontrol Modu (Genel amagli V/F kontrol modu).

SL  :Sensorless Vektor Kontrol Modu (motor parametreleri auto tuning
fonksiyonuna sahip)

PID :PID ile otomatik enerji tasarruf modu

PG :V/F + PG kapali dongu kontrol modu

Kontrol modu Sn-13 parametresi ile segilebilir.

Sn-13 LCD Ekran Aciklama

Ayari
Sn-13=00 _ ,

00 V/E Ctrl Mode GP : V/IF Kontol Modu (Fabrika Ayari)
Sn-13=01 _ ;

01 SL Cirl Mode SL : Sensorless Vektor Kontrol Modu

10 Sn-13=10 PID : PID ile otomatik eneriji tasarrufu kontrol
PID Ctrl Mode modu

11 Sn-13=11 PG : VIF + PG kapali déngu kontrol mod
PG Ctrl Mode ; apali déngl kontrol modu

Not:
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Sn-13 parametresi degistirildikten sonra yeni ayarlarin gecerli olabilmesi igin
cihazin enerijisi kesilip sonra tekrar verilmelidir.
Sensorless vektdér modundan baska moda gecip, sonradan tekrar sensorless
vektor moduna donuldugunce cihaza tekrar auto tuning yaptiriimalidir.

PARAMETRE LISTESI

An-xx Frekans Komut Parametreleri

C o .
Anxx | Adi LCD Ekran p| Deger | Ayar | Fabrika I " Tp
Araligi Birimi Ayari |
(o) PIL|p
Frekans An-01=000.00Hz 0.00~400.0
An-01 Komut 1 Frequency Comand 1 o Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G QO
Frekans An-02=000.00Hz 0.00~400.0
An-02 Komut 2 Frequency Comand 2 o Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G QO
Frekans An-03=000.00Hz 0.00~400.0
An-03 Komut 3 Frequency Comand 3 0 Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G QO
Frekans An-04=000.00Hz 0.00~400.0
An-04 Komut 4 Frequency Comand 4 o Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G QO
Frekans An-05=000.00Hz 0.00~400.0
An-05 Komut 5 Frequency Comand 5 0 Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G Q X
Frekans An-06=000.00Hz 0.00~400.0
An-06 Komut 6 Frequency Comand 6 o Hz 0.01Hz | 0.00Hz | § Q X
Frekans An-07=000.00Hz 0.00~400.0
An-07 Komut 7 Frequency Comand 7 o Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G Q X
Frekans An-08=000.00Hz 0.00~400.0
An-08 Komut 8 Frequency Comand 8 0 Hz 0.01Hz | 0.00Hz | G Q X
Jog An-09=000.00Hz 0.00~400.0
An-09 | Frekans ) (0] ) ) 0.01Hz | 6.00Hz |  Q O
Jog Command Hz
Komutu
*1 :CDO=Caligsma esnasinda degistirilebilme 6zelligi
O=Degistirilebilir
X=Degigtirilemez
*2 :Ayar Degeri Cn-20 parametresinden degigtirilebilir.

bn-xx Caligma Aninda Degistirilebilinen Parametreler
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Fonks bn-xx Adi LCD Ekran g Deger Ayar | Fabrika P
iyon o Araligi Birimi Ayari |
D
Hizlanma bn-01=0010.0s 0.0~6000.0
g bn-01 Zaman #1 Acc Time 1 0] S 0.1s 10.0s 0]
[}
@ Yavaglama bn-02=0010.0s 0.0~6000.0
©
E = bn-02 | 7 mani #1 Dec Time 1 o s 0.1s 10.0s o
ZE
BN Hizlanma bn-03=0010.0s 0.0~6000.0
N -
E bn-03 Zaman #2 Acc Time 2 o S 0.1s 10.0s o
[}
N
T Yavaglama bn-04=0010.0s 0.0~6000.0
bn-04 1 7 amani #2 Dec Time 2 o s 0.1s 10.0s o
Analog
Frekans - 0 ~
2 bn-05 |  Komutu bn-05=0100.0% o | 0010000 | 4 10, | 100.0% 0
T -Freq. Cmd. Gain )
< 3 Kazanci
e :E, (voltaj)
> § Analog
w Frekans -
© _0R= (o)
£ | bn06 | Komutu o 060100 9% O |100.0%~10| 0.1% | 0.0% 0
Bias q. Lmd. 0.0%
(voltaj)
® Otomatik
X 0 -07=
5 S | bn-07 | Tork Boost bn-07=1.0 o | 00~20 0.1 | 1.001) 0
[t Auto_Boost Gain
m Kazanci
= Motor
Se . bn_08=0.0% 0.0~9.9% . .
2o bn-08 R?:;Z(,j Slip Motor Rated Slip o (*2) 0.1% 0.0% X
geri
[T
=2 Enerji —nano
S5 | bn-09 | Tasarruf s 09-089% O | 0~200% | 1% | 80% X
w A Kazanci 9 9
Eneriji -
bn-10 | Verildiginde Powetr’%—r? %‘O1ntents 0 1~3 1 1 0
Monitér No.
Cok
5 Fonksiyonlu
- £ Analog bn_11=1.00
© - — ~
<°t N bn-11 Cikis AO1 -Output A02 Gain 0] 0.01~2.55 0.01 1.00 1
x Kazanci
(*3)
Cok
5 Fonksiyonlu
o< Analog bn_12=1.00 -
<°t § bn-12 Cikis AO2 -Output A02 Gain 0] 0.01~2.55 0.01 1.00 1
x Kazanci
(*3)
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PID B
bn-13 | Detection 3?51§;t°é§ﬂ o |001~10.00| 0.01 1.00
Kazanci )
PID
P(Proportio bn_14=01.0 -
bn-14 Nt g o | 00-~100 0.1 1.0
Kazanci
°
£ PID B
bn_15=010.0s
o _ _ ~
N bn-15 I(&ntegral) PID I-Time 0] 0.0~100.0s 0.1s 10.0s
[a) azancl
T
PID B
bn-16 | Differential bn_16=0.00s O | 0.00~1.00s | 0.01s | 0.00s
Siresi PID D-Time
uresi
. bn_17=000% 0~109%
bn-17 PID Bias PID Bias (0] (*2) 1% 0%

*1 :SL kontrol modu icin fabrika ayar degeri 1.2'dir.
*2 :Cn-04 100% olmalidir.
*3 :AO-12 opsiyonel karti kullanildiginda, bn-11 & bn-12 parametreleri AO-12

kartinin AO1 ve AO2 analog sinyallerinin kazang¢ degeri olur.

bn Grubu Parametre Agiklamalari

Hizlanma Zamani

#1 (bn-01)

Yavaslama Zamani #1 (bn-02)

Hizlanma Zamani

#2 (bn-03)

Yavaglama Zamani #2 (bn-04)

Hizlanma Zamani= Maximum c¢ikis frekansinin 0%’den 100%’sine gitmek igin

gerekli zamandir.

Yavaglama Zamani= Maximum c¢ikis frekansinin 100%’den 0%’sine dismek

icin gerekli zamandir.

5~8 arasindaki

cok fonksiyonlu girisler

parametreleri arasinda cihaz galigirken bile gegis yapilabilir.

Qutput frequency

Cn-02

5~8 nolu harici girisler ile #1/

kullanilarak #1 / #2 zaman

#2 arasinda gecis yapilabilir.

Giris “OFF” ise bn-01 / bn-02

segilir.
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Girig “ON” ise bn-03 / bn-04 segilir.

S Egrisi ayarlari igin Sn-06 parametresini inceleyiniz

Analog Frekans Komutu Kazanci (Voltaj) #bn-05
Analog Frekans Komutu Bias (Voltaj) #bn-06

| Otomatik Tork Boost Gain #bn-07

Yukleme durumuna gére Hiz Kontrol cihazi cikis voltajini ylkselterek torkunu
artirabilir. Bu sayede trip hata orani azaltilmis olur. Enerji verimliligi artinlir. Hiz
Kontrol Cihazi ile motor arasindaki mesafenin artmasi kablo Uzerinde dusecek
voltajin artmasina sebep olacagindan motorun ¢ikis torkunun dismesi normaldir.
Otomatik enerji tasarrufu fonksiyonu aktive edildiginde (Sn-13=10) otomatik tork

boost fonksiyonu kullanilamaz.
A

(4]
W e A :
increase
Output ﬁ
voltage

torgue .
decrease |

, Base frequency

| Motor Rated Slip #bn-08

1.GP Kontrol Metodu (V/f)

Asagidaki sekildeki f1-f2 frekans farklari motor yuklemesinden kaynaklanmaktadir.
TORQUE

i

f1 f
SMALL LOAD LARGE LOAD

LOAD TORQUE
= SFEED

inverter cikis akimi motorun yiksiz durumundaki akimindan (Cn-34) daha
blyuk oldugunda inverterin ¢ikis frekansi kompanze edilir. Kompanzasyon formull
asagida verilmistir. Maximum voltajdaki frekans 100%’dir (Cn-04). Eger motor cikis
akimi motor anma akimina (Cn-09) esit ise ¢ikis frekansi motorun rated slip degerine
(bn-08) gbre kompanze edilir.

Eger referans frekans minimum ¢ikis frekansina(Cn-07) esit yada daha kuguk
ise yada motor jenerator olarak galisiyor ise slip kompanzasyonu yapilamaz.

Frekans kompanzasyonunun sabit tork ve sabit ¢ikis bodlgesindeki degeri
asagidaki sekilde verilmistir.

Cikis frekansinin kompanzasyonu=
[(motor rated slip) /(motor anma akimi — motor ylksiz akimi)] x (¢ikis akimi — motor yuksuz akimi)
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C:n-:-n‘. Cn-EE =
Motor rated current: Cn-09
Motor no-load current: Cn-34
Motor rated slip: bn-08

bn-08=0.0 yaplilir ise ¢ikis frekans kompanzasyonu yapiimaz.

2.SL Kontrol Metodu

Motor rated slip degeri asagidaki denklem ile hesaplanir.

Motor Rated Slip(Hz)= Rated Hiz(rpm) — (Motor full yik hiz degeri (rpm))

x[P/(120)(hz)]

P=Motor Pole Sayisi

| Enerji Tasarruf Degeri #bn-10

Sn-15~18 parametreleri =63 olarak programlandiginda karsilik gelen giris terminali
enerji tasarruf terminali olarak programlanmis olur. Bu terminal “ON” yapildiginda
cihaz gikis voltajini bn-09 parametresinde belirtiimis olan deger kadar dusurur. bn-09

parametresi =100% yapildiginda enerji tasarruf fonksiyonu iptal edilmis olur.

| Enerji Verildiginde Monitor No #bn-11

Cihaza enerji verildiginde ekraninda ilk olarak gosterilecek niceligin ayarlandigi

parametredir.

bn-10=1 :Referans Frekans
bn-10=2 :Cikis Frekansi
bn-10=3 :Cikis Akimi

Cok Fonksiyonlu Analog Cikis A01 Kazanci (bn-11)
Cok Fonksiyonlu Analog Cikis A02 Kazanci (bn-12)

1. GP, SL, PID Kontrol Metodlarinda Kullanimi

e Opsiyonel olarak takilabilen AO-12 kartinin gikis voltajinin skalasi bn-11 ve bn-12

parametreleri ile ayarlanir. Asagidaki sekilde bu durum agiklanmaktadir.
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Analog Kanal 1 10V x bn-11 AO-12 Kart1
Degeri (Sn-28) AO1 Cikist
Analog Kanal 2 10V x bn-12 AO-12 Kart1
Degeri (Sn-28) AO2 Cikist

e Analog cikis terminalinin (21) cikis voltaj skalasi bn-11 parametresi tarafindan
ayarlanmaktadir.

Terminal 21 = 10V x bn-11

2. PG Kontrol Metodlarinda Kulanimi
e bn-11= Cikis olarak kulanmak istenilen niceligi asagidaki tablodan seginiz.

bn-11 ayari LCD Ekran Fonksiyon
01 Freq.Cmd. Frekans Komutu (Referans)
02 O/P Freq. Cikis Frekansi
03 O/P | Cikig Akimi
04 Oo/PV Cikig Voltaji
05 DC Volt DC Voltaj
06 O/P KW Cikig Gucu (KW)
07-11 Reserved Kullaniimiyor
12 Sp.FBK Hiz Geribesleme Degeri
13 Sp.Compen Hiz Kontrol Kompanzasyon Degeri

e Analog cikis terminalinin (21) cikis voltaj skalasi bn-12 parametresi tarafindan
ayarlanmaktadir.

Terminal 21 = 10V x bn-11

Opsiyonel analog kart AO-12 PG kontrol modunda kullanilamaz.

| PID Kontrol Fonksiyonu bn-13 ~ bn-17

Sn-xx Sistem Parametreleri

C
Fonk Deg D Fabrik
onk- | Sn- Adi LCD Ekran eger o | Fabrika
siyon XX Araligi Ayari clslPlp
I
P/L|p|G
© Qo Sn- inverter Sn-01=29 - .
5'5 01 Kapasitesi 440V 25HP 0.0~6000.0s X 1 AR
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Kz
> Sn- V/F Egrisi Sn-02=01 -
E 02 Secimi V/E Curve 0.0~6000.0s 01 X|0|0
S
Operator
. sn. iar;?:' Sn-03=0000
£ 2 yar Operate 0.0~6000.0s 0000 000
E | 03 Sabit :
22 S Setting
T > Degerleri
o0 Algilama
c - Calisma
€ 5.4 Sn- Modu Segimi | Sn-04=0011
> 8 E Stopping 0.0~6000.0s 0011 0|00
c= Q| 04 Durma Method
© w Modu Segimi
g =) T Sn- I/O Terminal Sn-05=0000
#>8E Fonksiyon 0.0~1000.0% 0000 11112
s= | 05 Secimi I/O term. Fct
=8 Gimi
c @ S Egrisi ve _
E3E| Sn- Frekans Sn-06=0000 o/
25 £ S-curve Cmd. | 100.0%~100. 0000 0|00
TS 06 Komut Char 0%
o w Ayarlari '
© <
€ 3. ) Sn-07=0000
2BE| O | AnTo | CoverT. 0.0~2.0 0000 211
8= g 9 Detect
o Q Opsiyonel _
€ 3. ) Sn-08=0100 -
@B E| Sn- | Kart/lnverter | 5 gy | 0:079.9% 0000 123
c= | 08 Fonksiyon Card (*2)
' w Secimi
g S @ Analog Cikis
»2 E| Sn- Secimi ve Sn-09=0000 —90N0
T § S| 09 | Slip Kompan- | Output Select 0~200% 0000 2|13 |X
o » zasyonu
m ‘T
EG | Sn- Stall Sn-10=0000
®© ~
5% | 10 | Engelleme | Stall Select 1~3 0000 0100
*Z
2= , Retry & Ride 0.01~2.55 0000 0|00
c G 11 Yeniden
X2 Calisma Thru
N
£ | g | HariciHata | Sn-12=0100
= Fonksiyonu External 0.01~2.55 0100 0(0]0
S 8 12 I
> 2 Secimi Fault
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™
E5 | sn | KontrolMod | Sn13=00
2T L V/F Ctrl 0.01~10.00 00 000
c ® 13 Secimi
g > mode
<
- = Elektronik _
29 E| Sn- | Termal Asini Sn-14=0000
c oo . Ovel Load 0.0~10.0 0000 000
§§$ 14 Yik Select
Korumasi
: Sn-15=03
Sn- | Terminal-5 Term.5 0.0~100.0s 03 0o]o0
15 Fonksiyonu Function
: Sn-16=04
Sn- | Terminal-6 Term6 | 0.00~1.00s 04 olofo
16 Fonksiyonu Function
Sn- Terminal-7 S.?:r;:gs 0~109% 06 ololo
= 17 Fonksiyonu y (*2)
K] Function
E
>
<
Un - =
Z*Z) Sn- Terminal-8 S'?e1r§1 gB 08 ololo
e 18 Fonksiyonu C
P Function
) Cok
> O
= X Sn-19=00
o | Sn- | Fonksiyonlu |y, i pot 00 olo|o
> 19 Analog Giris Inout
< Terminali-16 P
2 ok
X o) _
S Sn- | Fonksiyonlu S.?_ezrg;go 00 ololo
20 Kontak Cikigl Functibn
(9-10)
Cok
Sn- Fonksiyonlu Sn-21=01
21 Foto-Kuploér Term.25 01 0(0]0
Cikisl Function
(25-27)
Cok
Sn- Fonksiyonlu Sn-22=02
29 Foto-Kuploér Term.26 02 0(0]0
Cikisl Function
(26-27)
; Sn-23=0
= Sn- LCD Dil )
a 23 Segimi Langgu“asgr;]e.En 0 0|00
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| Sn- Kullaniimiyor Sn-24=00 - S
24 Reserved
— Sn-
E_5| 25
>0 5 - *3 *3 *3 213 |4
2 2| sn-
<
© 28
Motor _
g€ | s | Paramete. | | SECE 0 0[x|x
IS5 29 leri Otomatik
= . Test
Tuning
*1 :inverter kapasitesine gore degisir.

*2 :220V 40HP ve yukarisi, 440V 75HP ve yukarisi modellerde mevcuttur.
*3 :Secilen kontrol moduna goére degisir.

| inverter Kapasitesi Sn-01

inverter kapasite degeri fabrikada ayarlanmistir. Ama cihazin kontrol kartinin
degistiriimesi gibi durumlarda bu parametre asagidaki tabloya gore guncellenmelidir.

1. GP, PID, PG Kontrol Metodlarinda inverter Kapasite Segimi

220V Sinifi
Sn-01 Degeri

Azellik 00 01 02 03 04 05 06 07
inverter Giicti (HP) 0.5 1 2 3 5 7.5 10 15
Inverter Kapasitesi (KVA) 1.4 2.1 2.7 4.1 6.9 10.3 13.7 | 20.6
Max. Kullanilabilecek 0.5 1 2 3 5 7.5 10 15
Motor Giict (HP (kW) (0.4) 1 (0.75 | (1.5 | (22) | 37) | (.5 | (7.5 | (1)
inverter Anma Akimi (A) 3.2 4.8 6.4 9.6 16 24 32 48

Cn-09 | Motor Anma Akimi (A) 1.9 3.4 6.1 8.7 13.5 | 20.1 | 251 36.7
G -
£ S| cn-23 | Tastyic Frekans Ust 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 15.0
s z Limit (kHZ)
w ) Taslyici Frekans Alt

Cn-24 Limiti (kHZ) 15.0 15.0 15.0 15.0 | 15.0 | 150 | 15.0 | 15.0
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Cn-25 | Tasivic Frekans 0 0 0 0 0 0 0 0
Proportional Gain
Cn-31 ?gﬁtrg; Faz-FazDirendl | 1170 | 5732 | 2466 | 1.600 | 0.707 | 0.398 | 0.222 | 0.230
Motor Leakage
Cn-32 Endiiktansi (mH) 42.24 | 19.07 | 13.40 | 9.81 6.34 4.22 2.65 2.23
Cn-33 | Tork Limit (%) 150 150 150 150 150 150 150 150
Cn-37 | Ank GugDusumaLimit | o7 | 4o | 40 | 10 | 20 | 20 | 20 | 20
Suresi (s)
Cn-40 ?g')” Baseblock Stresi | 55 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05
Speed Search (Hiz
Cn-41 | Algilama) Sirasinda V/f 100 100 100 100 100 100 100 100
Orani (%)
bn-08 ?ﬂ";t)"r Rated Slip Degeri | 59 | 55 | 26 | 29 | 33 | 15 | 13 | 17
220V Sinifi
Sn-01 Degeri
Azellik 08 09 0A 0B oC oD OE OF
inverter Guicii (HP) 20 25 30 40 50 60 75 100
inverter Kapasitesi (KVA) 27.4 34 41 54 68 78 95 130
Max. Kullanilabilecek 20 25 30 40 50 60 75 100
Motor Giicti (HP(kW) (15) | (185) | (22) | (30) | (37) | 45) | (55) | (75)
inverter Anma Akimi (A) 64 80 96 130 160 183 224 300
Cn-09 | Motor Anma Akimi (A) 50.3 62.9 72.9 96.7 124 143.5 | 183.5 | 230
Tastyici Frekans Ust * * *
- Cn-23 Limit (kHZ) 15.0 10.0 10.0 10.0 10.0 3.0 3.0 3.0
©
> ) Taslyici Frekans Alt * * *
i Cn-24 Limiti (kHZ) 15.0 10.0 10.0 10.0 10.0 3.0 3.0 3.0
= Tasiyicl Frekans
g Cn-25 Proportional Gain 0 0 0 0 0 0 0 0
L T "
Cn-31 ?gf\trg; Faz-Faz Direnci | ( 138 | 0.102 | 0.080 | 0.067 | 0.045 | 0.035 | 0.028 | 0.019
Cn-32 | Motor Leakage 1.48 1.39 1.15 1.15 1.15 1.15 1.15 1.15
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Enduktansi (mH)
Cn-33 | Tork Limit (%) 150 150 150 150 150 150 150 150
cn37 | AnikGleDusimuLimit | 54 | 545 | 59 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Suresi (s)
Cn-40 ?g')”'Baseb'oc"S“res' 07 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
Speed Search (Hiz
Cn-41 | Algilama) Sirasinda V/f 100 100 100 100 100 100 100 100
Orani (%)
bn-08 mozt)"rRatedS“pDege” 16 | 17 | 17 | 18 | 13 | 16 | 15 | 14
*izin verilen max. tasiyici frekansi=10kHz
440V Sinifi
Sn-01
Degeri 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 2A
Ozellik
inverter Guicii (HP) 0.5 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
inverter Kapasitesi (KVA) 1.4 2.1 3.4 4.1 6.9 10.3 | 13.7 | 20.6 | 27.4 34 41
Max. Kullanilabilecek 0.5 (0175 2 | 3 | 5 | 75| 10| 15 | 20 (12855 30
Motor Giicii (HP(KW) 04) | V7| (15) | 2) | B7) | (85) | (7:5) | (1) | (15) | V)7 | (22)
inverter Anma Akimi (A) 1.6 2.6 4.0 4.8 8 12 16 24 32 40 48
Cn-0g | Motor Anma 10 | 16 | 31 | 42 10.1 | 12.6 | 186 | 24.8 | 31.1 | 36.3
Akimi (A)
c Taslyicl Frekans
% Cn-23 Ust Limit (kHZ) 150 | 15,0 | 150 | 150 | 150 | 150 | 15.0 | 150 | 15.0 | 10.0 | 10.0
Taslyicl Frekans
g Cn-24 Alt Limiti (kHZ) 150 | 15,0 | 150 | 150 | 150 | 150 | 15.0 | 150 | 15.0 | 10.0 | 10.0
8 Taslyici Frekans
L | Cn-25 | Proportional 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Gain
Cn-31 | Motor Faz-Faz 470 | 229 | 962 | 6.33 | 273 | 1.77 | 1.15 | 0.63 | 0.43 | 0.30 | 0.23
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Direnci (ohm) 2 3 9 3 5 6 1 4 6 8 9
Motor Leakage 168. | 80.7 | 53.2 | 40.0 | 24.8 | 16.8 | 10.5
Cn-32 | o Ctond: (ot | 7 p . 3 A 7 o> | 893|590 | 554 | 459
Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
Anlik Glg
Cn-37 | Diistimi Limit 10 | 10 | 10| 10 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Suresi (s)
Cn-40 | Min. Baseblock | s 5 | o5 | 05 | 05 | 05| 07 | 07 | 07 | 07 | 07 | 07
Suresi (s)
Speed Search
cn-a1 | iz Algilama) 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
Sirasinda V/f
Orani (%)
bn-og | MotorRated Slip | 2 1 56 | 55 | 30 | 32 | 15 | 13 | 17 | 16 | 17 | 17
Degeri (Hz)
440V Sinifi
Sn-01
Degeri 2B | 2c | 2D | 2 | 2F | 30 | 31 | 32 | 33 | 34 | 35 | 36
Ozellik
inverter Giicu (HP) 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 215 | 250 | 300 | 400
Inverter Kapasitesi (KVA) 54 | 68 | 82 | 110 | 138 | 180 | 195 | 230 | 260 | 290 | 385 | 514
Max. Kullanilabilecek 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | ..o (1151% 175 (211850 (215805 (3202% é%%
Motor Giicti (HP(KW) (30) | (37) | (45) | (55) | (75) \ \ \ ) )
Inverter Anma Akimi (A) 64 | 80 | 96 | 128 | 165 | 192 | 224 | 270 | 300 | 340 | 450 | 600
Cn-09 Xﬁ;‘;jg‘)ma 487 | 59.0 | 705 | 80 | 114 | 145 | 175 | 205 | 235 | 290 | 348 | 465
Taslyicl Frekans * * * * * *
| o3 | e ) 10.0 | 10.0 | 10.0 | 3.0* | 3.0* | 3.0 | 3.0 | 3.0 [3.0* | 20 | 20 | 20
© Taslyicl Frekans * * * * * *
S| on2e | At ) 10.0 | 10.0 | 10.0 | 3.0* | 3.0* | 3.0 | 3.0 | 3.0 [3.0* | 20 | 20 | 20
© Tasliyicl Frekans
2| cnas | g e | O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
8 | o.aq | Motor FazFaz 016 | 0.13 | 0.11 | 0.07 | 0.02 | 0.05 | 0.03 | 0.03 | 0.02 | 0.02 | 0.02 | 0.01
Direnci (ohm) 4 3 0 4 7 1 6 2 3 0 2 4
Motor Leakage
Cn-32 | goiiiiane (at) | 359 | 260 | 2.26 | 0.49 | 0.49 | 0.49 | 0.49 | 049 | 0.49 | 049 | 049 | 0.49
Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
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Anlik G
Cn-37 | DlUsUm Limit 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
Siresi (s)
Min. Baseblock
Cn-40 | giresi (s) 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
Speed Search
(Hiz Algilama)
Cn-41 Sirasinda V/f 100 100 | 100 80 80 80 80 80 80 80 80 80
Orani (%)
Motor Rated Slip
bn-08 Degeri (Hz) 1.8 1.3 1.6 1.5 1.4 1.4 1.4 1.4 1 2.9 1.2 1.2

440V sinifinin 100HP den 215HP’ye kadar olan cihazlarin max. tasiyici frekanslari
asagidaki tabloda verilmigtir.

440V Motor Giicl

100HP

125HP

150HP

175HP

215HP

Max. Taglyici Frekans

8kHz

6kHz

6kHz

5kHz

10kHz

[ VIF Sekli Segimi (Sn-02)

V/F sekli seciliyor ise Cn-01 parametresine inverter giris voltaji girilmelidir.

Sn-02 =0 ~ E (Degisim yapilamaz)

Sn-02=F

(Degisim yapilabilir)

SL kontrol metodu i¢in Sn—02=0F yapilip GP, PID ya da PG metodlarindan birine

gecis yapilimak istendiginde kullanici V/F seklini cihaz yik durumuna gore kontrol
etmelidir.

SL (Sensorless Vector) kontrol modunda) dusuk hizlarda istenilen tork elde edilemez
ise Cn-02 ~ Cn-08 parametreleri isel V/F sekli degistiriimelidir. Bu islem ile ilgili bir
ornek asagidaki sekilde gosterilmistir.

Standard V/F

Vv
220
(Cn-08) 11
(Cn-08)4 .37
1 3 &0
(Cn-071Cn-058)

f (Hz)

(Cn-06)

(Cn-08)

High starting VV/F

f I:HZ}

Vo)
220
13
5
T 3 60

(Cn-07)(Cn-05)
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220V Sinifi 3-60HP Cihazlarin V/IF Sekilleri
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Specifications | Sn-02 V/F Pattern+ Specifications | Sn-02 VIF Pattern+
f Low
o B Starting | @ z
torgue
@ ®
50Hz o 50Hz
Sl oy @
E High e
J sy = Starting | @ 13 =
] torgue
g
=
B0Hz a % Low
2 Satu- E 5, Starting | A =
8 ration F torgue
=] =]
2 | 60Hz 60Hz _—
o @ z2|. &
2 50Hz High 2
] Satu- | @ Starting | B S
ration torgue
T2Hz @ 90Hz c
5
2
Varigble " E
torgue 1 2
=
=
» | 50HZ i 120Hz D
@
2 i
B &
gz Variable | o
@ torgue 2 g‘_
0 5
3] 3
3 g
=
g @
= Variable | 4
% torque 3
x
]
= | 60Hz 180Hz E
Variable 3
torgue 4

440V sinifi cihazlar igin voltaj degerleri yukaridaki tablodaki degerlerin 2 katina esittir.
V/F sekli secilir iken asagidaki kriterler dikkate alinmahdir.

e Motorun voltaj ve frekans karakteri

e Motorun maximum hiz degeri
YUksek tork modu asagidaki durumlarda segilmelidir.

e Kablo mesafesi 150m’den fazla ise

e Kalkis aninda voltaj dugimu fazla ise

e Inverter girisine yada ¢ikisina AC reaktér baglanmis ise
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e Motor kapasitesi inverter maximum kullanilabilecek motor kapasitesinden
kiguk ise.

220V Sinifi 75HP ve 100HP Cihazlarin V/F Sekilleri ( 440V Sinifi igin 75HP’den 400HP’ye)

Specifications | Sn-02 VIF Pattern + Specifications | Sn-02 V/F Pattern+
i Low
b e Starting e .....................
torgue
3 A
50Hz o 50Hz
3
1 {é High
i g Sttarti_ﬂg @
5 orgue
s
b=
B0Hz " & Low
& Satu- £ = Starting | A
S_ ration =g torgue
5 me -]
2 | B0Hz G0Hz
£ @
e 50Hz High
8 Satu- @ Starting B Hz)
ration torqgue
o
72Hz & 90Hz c
3 B
5
2
2
Variable & =
torgue 1 2
=3
=
. | 50Hz =2 120Hz D
2 @
B 2
ki Variable| w]
2 torque 2 g
@ 5
5 @]
s 3
g g
= Variable| 4 .
= torque 3
= |
(o] [
~ | 60Hz 180Hz E
Variable | S ,‘
torque 4 i :

440V sinifi cihazlar icin voltaj degerleri yukaridaki tablodaki degerlerin 2 katina esittir.
V/F sekli secilir iken asagidaki kriterler dikkate alinmalidir.

| Galisma Durumu Sn-03

| Sn-03 |

DRIVE Modu

PRGM Modu

| Agiklama
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Degistirme Okuma Degistirme Okuma
0000 An,bn Sn,Cn An,bn,Sn,Cn -- Fabrika Ayari
0101 An Bn,Sn,Cn An Bn,Sn,Cn *

*

tavsiye edilmektedir.

Sn-03 cihaz ayarlar bitirildikten ve test edildikten sonra 0101 yapilmasi

| Galisma Modu Segimi —1 Sn-04

Sn-04 parametresi 4 basamakl

programlanir.

Sn-04 =

I,

1.Basamak Ayarlari

=0

analog girigler).

=1
belirler.

2.Basamak Ayarlari

_—

1. basamak
2.basamak
3.basamak
4 basamak

=0 :Run komutu kontrol terminalinden alinir.

=1

Run ve frekans komutlari asagidaki tabloda belirtildigi gibi 1.

:Run komutu operatdr panelinden alinir.

kombinasyonlarina goére degisim gostermektedir.

bir parametredir ve her basamak ayri ayri

:Hiz ayari cihaz terminallerinin 13 ve 14. pinlerinden yapilir (0-10V ve 4-20mA

:An-01 parametresi ile belirtilen frekans referans-1 degeri cihazin hizini

ve 2. basamak

Referans | Sistem Sabitleri 2.bas | 1.bas | 2.bas | 1.bas | 2.bas | 1.bas | 2.bas | 1.bas
0 0 0 1 1 0 1 1
Ana Hiz Refereans Degeri Terminal13,14 An-01 Terminal13,14 An-01
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FWD Run Komutu Terminal-1

REW Run Komutu Terminal-2

Harici Hata Terminal-3

Hata Reset Terminal-4

Terminal-5 Komutu

Terminal-6 Komutu

Terminal-7 Komutu

Terminal-8 Komutu

Aux. Girig

Hata Cikis Kontagi

Cok Fonksiyonlu Kontak
Cikisl

Cok Fonksiyonlu Foto-Kuplor
Cikisl

Run Tusu

JOG Tusu

Stop Tusu

FWD/REW Tusu

>/RESET Tusu

DRIVE/PRGM Key

REF LED

SEQ LED

Monitér Display

Cn-xx Kontrol Parametreleri Listesi

Fonksiyon

Cn-xx Adi

LCD Ekran

Deger Araligi

Ayar
Birimi

Fabrika
Ayari

VIF
Ayar
lan

Cn-01 Girig Voltaj

Cn-01=440V
Input Voltage

150~440V

0.1v

****V
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Cn-02 | Max. Cikis Frekansi '\c/‘ig;(oz&gol.:orz; 50.0~400.0Hz | 0.1Hz | 60.0Hz
Cn-03 |  Max. Cikis Voltaji ,\32;(0?5;};%\; 0.1~*xry 0.1V | 2200V
Cn-04 | Max Voltaj frekansi ,\%;‘);Oaﬁoifgé 0.1~400Hz 0.1Hz | 60.0Hz
Cn-05 | Orta Cikis Frekansi ﬁ[gggg?gﬁg‘; 0.1~400Hz 0.1Hz | 3.0Hz
Orta Frekanstaki Cikis Cn-06=16.5V e
Cn-06 Voltaji Middle Voltage 0.1~V 0.1V | 165V
Cn-07 |  Min. Cikis Frekansi %T;OZ;SL?;Z 0.1~400Hz | 01Hz | 1.5Hz
Min. Frekansdaki Cikis Cn-08=011.0V R
Cn-08 Vo Mo Voltage 0.1~*xry 0.4V | 11.0V
25%E | cn09 | Motor Anma Akimi 09031 on 01A | 31A*
DC Frenleme basglangi¢ Cn-10=01.5Hz
= - ~
2 Cn-10 morme be DC Braking StagF | 0-1100Hz | 0Hz | 1.5Hz
>
'G Cn-11=050% e . .
:gc Cn-11 DC Frenleme Akimi DC Braking Current 0~100% 1% 50%
('8
> o Cn-12=00.0s
E cn12 | PC Fregeme SUresi- | 1 Braking Stop 0.0~25.55 0.1s 0.55
= urus Time
o
DC Frenleme Siresi- Cn-13=00.0s
8 Cn-13 Kalkis DC Braking Start T 0.0~25.5s 0.1s 0.0s
- Cn-14=100%
,,, Cn-14 Freka”SLKO.”?“t“ Ust Freq.Cmd.Up 0~109% 1% 100%
2= imiti
§ g Bound
=
o5 Cn-15=000%
w Cn-15 | Frekans Komutu Alt Freq.Cmd. Low 0~109% 1% 0%
limiti
Bound
Cn-16=000.0Hz
g Cn-16 Frekans Atlama-1 Freq. Jump 1 0.0~400.0Hz 0.1Hz 0.0Hz
£ 172
s Cn17 | Frekans Atlama-2 Froa. Jomms 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
2 .
0 Cn-18=0.0Hz
£ Cn-18 |  Frekans Atlama-3 Froq. Jomn 5 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
Q
= Cn-19 | Frekans Atlama Blgesi Fr%g'1 J9u=n3;'3vﬁ'§th 0.0~255Hz | 0.1Hz | 1.0Hz
) .y Cn-20=00000
X m _ ~
w o< Cn-20 Operatdr Paneli Birim Operator Disp Unit 0~39999 1 0
istenilen Frekansa
2 _NED Cn-21=000.0Hz
g Cn U'a$g“§/©fs"iama F Agree Det. Level | 0.0~4000Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
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istenilen Frekansa Cn-22=02.0Hz
Cn-22 Ulasma Bolgesi F Agree Det. Width 0.1~25.5Hz 0.1Hz 2.0Hz
» Tasima Frekansi Ust Cn-23=6.0 KHz
= Cn-23 Limiti Carry-Freq Up 0.4~15.0KHz 0.1KHz | 6.0KHz
x Bound
L Tagima Frekansi Alt Cn-2426.0KHz
5 Cn-24 Limiti Carry-Freq Low 0.4~15.0KHz 0.1KHz | 6.0KHz
> Bound
(724
@ Tasiyicl Frekans Cn-25=00 -
= Cn-25 Kazanci Carry-Freq P_Gain 0~99 1 0
@ ) Asiri Tork Algilama Cn-26=160% 50 o o
cx § Cn-26 Seviyesi Over Tq.Det.Level 30~200% 1% 160%
W o =
<+ D Asiri Tork Algilama Cn-27=00.1s N
< Cn-27 Siresi Over Tq.Det.Time 0.0~25.5s 0.1s 0.1s
) Kalkigta Stall Cn-28=170% - o o o
% Cn-28 Engelleme Oranli ACC.Stall 30~200 % 1% 170%
c .. _20= o
S Cn-29 Stall Onleme Cre29-050% 30~200% 1% 50%
I
- _ Calismada Stall Cn-30=160% 50 o o
@ Cn-30 Engelleme Orani Running Stall 30~200% 1% 160%
_ . o Cn-31=0.308Q - 0.001 .
g Cn-31 Motor terminal direnci Motor Line R 0~65.535Q 0 0.308 Q
[ -
g Cn-32 | MOtOF «.veoreoeeen Crraz=azsw 0~65.535W W | 425wW*
- ore Loss
o -33=
e Cn-33 | Tork karsilama limit Cn-33=100V Qrrery 1V 100V
Tq. Comp. Limiter
- Cn-34=030% 000 o o) *
= g Cn-34 Motor ................ Motor No_Load | 0~99% 1% 30%
®T S -
@72 | cn35 | Motor......... Cn-35202.0s 0~25.5s 0.1s | 2.0s
Slip Comp Time
So=t _ Cn-36=00 -
2mg | Cn36 Auto Start Sayisi Retry Times 0~10 1 0
#x® Szl Cn37 | Gig Esik zamani Cn-37=2.0s 0~ 2.0s 01s | 20s
w—NE ¢ES Ride-Thru Time
oo Cn-38=150% —9AN0 o o
Cn-38 Hiz Algilama Seviyesi SP_Search Level 0~200% 1% 150%
8 Cn-39=02.0s
g Cn-39 Hiz Algilama Zamani SP_Search Time 0.1~25.5s 0.1s 2.0s
X
© . A Cn-40=1.0s N
g Cn-40 | Min. Base Block Suresi Min. B.B. Time 0.5~5.0s 0.1s 1.0s
> Cn-41=100%
ﬁ Cn-41 Hiz Algilama V/f Egrisi SP_Search V/IF 10~100% 1% 100%
T Curve
Cn-42 Voltaj Ye__rlne_GeIme Cn-42=0.3s 0.1~5s 01s 0.3s
Suresi Voltage Recovery
_ i PID integral Degeri Ust Cn-43=100% (a0 0 0
. g Cn-43 Limiti PID I-Upper 0~109% 1% 100%
a5 PID Birinci Gecikme Cn-44=0.0s _
x | Cnd4 Zaman Sabiti PID Filter 0.0~2.5 01s | 00s
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T Enerji Tasarrufu Volt Cn-45=120% -
g Cn-45 1 " Ust Limiti (60 Hz) Level 60Hz 0~120% % | 120%
“— Enerji Tasarrufu Volt Cn-46=16% -
g 2 Cn-46 Ust Limiti (6 Hz) Level 6Hz 0~25% 1% 16%
83 Enerji Tasarrufu Volt Alt Cn-47=050%
© - _ ] -
= Cn-47 Limiti (60 Hz) Level 60Hz 0~100% 1% 50%
] Enerji Tasarrufu Volt Alt Cn-48=12% _
G Cn-48 Limiti (6 Hz) Level 6Hz 0~25% 1% 12%
< ) Tuning Calisma Voltaj Cn-49=00% -
S Cn-49 Limiti Sav.Tuning V_Limit 0~20% 1% 0%
< ; —
“ Tuning Calisma Cn-50=01.0s _
g g Cn-50 Periyodu Sav.Tuning period 0.1~10s 0.1s 1.0s
§ % Tuning Calisma Voltaj Cn-51=00.5%
— - o " ~ o o o
; Cn-51 Adlml\flﬂgjf)) Cikis O/P Volt. 100% 0.1~10.0% 0.1% 0.5%
:Cj Cn-52 Tuning Calisma Voltaj Cn-52=00.2%
Adimi (5% Cikis Voltaji) O/P Volt 5 % 0.1~10.0% 0.1% 0.2%
Cn-53=00.00
Cn-53 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-54=00.000
Cn-54 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-55=00.000
' Cn-55 Kullaniimiyor nReserved - - -
Cn-56=00.000
Cn-56 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-57=000.0
Cn-57 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-58 Enerji Tasarruf Kazanci Cn-58=115.74
“ n- (60Hz) Eng. Saving Coeff 0.00~655.35 0.01 115.74
— ) e
= EE Enerji Tasarrufu Cn-59=100%
e -
23w | “"9 | pisirme Orani (6Hz) | K2 RecudeRatio | ~ 50~100 % 1% | 100%
-
Cn-60=29
Cn-60 Motor Kodu Reserved 00~FF - 29
Cn-61 Kullanilmiyor Cn-61=000 000~000 ) )
Reserved
Soam® Auto Start Zaman Cn-62=00s -
% TN E | Cn62 Gecikmesi Retry time 0~20s 1s Os
= £ ) Motor Agiri Isinma Cn-63=060s -
2c® Cn-63 Gecikmesi Motor OH Time 1~300s 1s 60s
Hata Mesajlari
Hata Mesaji icerik Aciklama
Fault (UV1)*1 Diisiik Voltaj Korumast e DC Barelfigklnvoltaj 420v altina diiserse bu hata
DC Volt. Low mesaj1 gorunr.
Faul 2)*1 e . . o .
agotn(tngl Kontrol Devresi Diisiik | o Kontrol devresindeki voltaj diiserse inverter
Low .Vol ¢ Voltaj cikisini kapatir.
Fault (UV3)*1 Ana devre kontaktor e Inverter ¢cikisindaki kontaktdrde cevap
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MC Ans. hatasi alimamazsa bu hata verilir.
Fault
Fault (OC)*1 Inverter ¢ikisindaki akim inverter kapasitesinin

Over Current

Asirt Akim Korumasi

%200 ii oldugunda inverter ¢ikisi kapatir ve bu
hatay1 verir.

Fault (GF)*1
Ground Short

Toprak hatasi

Topraga kacan akim inverter kapasitesinin
%50 sine ulastiginda inverter ¢ikisini kapatir
ve bu hatay1 verir.

Fault (OV)*1
Over Voltage

Asir1 Voltaj Korumasi

Ana baradaki DC voltaj 800 V ulastiginda
inverter ¢ikisini kapatir ve bu hatayi verir.

Fault (OH)*1
Over Heat

Sogutma fani agir1

1S1Inmasi

Inverter igerisindeki sicaklik 105 dereceyi
asarsa bu hatay1 verir.

Fault (OL1)*1
Motor Over
Load

Motor Asirt yiik
korumasi

Motor asir1 yliklenirse motor ¢ikigini kapatir
ve bu hatay1 verir.

Fault (OL2)*1
Inverter Over
Load

Inverter Asir1 yiik
korumasi

Inverterin kapasitesinin % 110 u 1 dk siire ile
asildiginda inverter ¢ikigini kapatir ve bu
hatay: verir.

Fault (OL3)*1
Over Torque

Motor asir1 tork korumasi

Motorun ¢ektigi akim motor kapasitesini astig1
zaman bu hata verilir.

Fault (EF3)*1
External Fault
3

Terminal 3 Alarm

Fault (EF5)*1
External Fault
5

Terminal 5 Alarm

Fault (EF6)*1
External Fault
6

Terminal 6 Alarm

Fault (EF7)*1
External Fault
7

Terminal 7 Alarm

Fault (EF8)*1
External Fault
8

Terminal 8 Alarm

Bu inputlardan harici alarm sinyali geldiginde
inverter 6nceden ayarlandig sekilde durur.

Fault
(CPF02)*1
Cont.Ckt
Fault

Kontrol devresi hatasi

Fault
(CPF03)*1
EEPROM

Fault

Eeprom Hatasi

Fault
(CPF04)*1
EEPROM

Eeprom bce Kod hatasi

Bu kontrol hatalarindan biri geldigi zaman
inverter ¢ikisini kapatir ve bu hatalardan birini
Vertir.
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CODE Err

Fault
(CPF05)*1 CPU adc hatasi
A/D Fault

Fault
(CPF06)*1
Opt. Card
Improper

Opsiyonel kart hatasi

Fault
(CPF30)*1
Eeprom Adres
Error

Eeprom adres hatasi




